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ORIGINALNi NAVOD K OBSLUZE

Tachymetr POS 15/18

Pired uvedenim do provozu si bezpodmine¢né
prectéte navod k obsluze.

Tento navod k obsluze uchovavejte vzdy u pfi-
stroje.

Jinym osobam predavejte pfistroj pouze s na-
vodem k obsluze.

H Cisla vzdy odkazuiji na vyobrazeni. Vyobrazeni k textu
najdete na rozkladacich strankach. P¥i studiu navodu
k obsluze méjte tyto stranky oteviené.
V textu tohoto navodu k obsluze oznacuje vyraz "pfistroj"
vzdy tachymetr POS 15 nebo POS 18.

Casti pristroje zezadu €

Q) Prostor pro akumulator vievo s uzaviracim roubem

% Stavéci Sroub trojnozky
Aretace trojnozky

(4) Ovladaci panel s dotykovou obrazovkou
(5) Zaostiovaci §roub

(6) Okular

(7) Dalekohled s dalkomérem

Préizor pro hrubé zaméfeni

Casti pristroje zepiedu B

Svisly pohon

Rozhrani USB 2x (malé a velké)

(12) Prostor pro akumulator vpravo s uzaviracim $rou-
bem

@ Vodorovny resp. bo¢ni pohon

(14) Stavéci $roub trojnozky

(5 Trojnozka

(i6) Laserova olovnice

(17) Navad&ci zatizeni

(18) Objektiv

(19) Transportni rukojet

1 VSeobeCn@ POKYNY ......cvevecvncrerncrncscracsarscsnnsasnnsnnsnnnnnnnns 201
1.1 Signalnislovaajejichvyznam .......... ...ttt ittt nnnnnnns 201
1.2 Vysvétleni piktogrami(l a dalSi Upozornéni ... .........uieiieernnenneennnennnnnnnnns 202
P 0T T~ 0 P-4
2.1 Pouzivanivsouladusuréenymucelem ............ciiiiiiinrnnnnnnnnnrsssnnnnnnnnn 202
2.2 POPIS PHSIIOJE . . v v v ittt i it i e e ra e e e 202
23 Ke standardnimu vybavenipatfi: .......... .. it i i i e 203
3 PHSIUSENStVi ..cvviviiiiiiiiii i i i e rsr i s s n s n e nnn e n e naes 203
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5 BezpeCnostni poKyny ......ccocvecicrncvnrncrncrnrscrscsnnsnrscnnsnceans 200
5.1 Zakladni bezpe€nostnipokyny . . .. ..o i e e s r e aaaaaas 206
5.2 NeSPravne POUZiti . . ... .v v i iiiii it nnaanannnsssssnnnnnnnsnnssssnnnnnnnns 206
5.3 Spravné usporadani pracoviSte . ............iiiiiiiaaiii i a s 207
5.4 Elektromagneticka kompatibilita ............... o i e 207
5.41 Klasifikace laseru pro pristroje thidy 2 . . ... ... e 207
5.4.2 Klasifikace laseru pro pfistroje thidy 3R . . . ... ... e 207
5.5 VSeobecna bezpecnostniopatifeni . ...t i i i i e 207
5.6 = 10T o o T 208
6 Popis SyStemuU.......ciciiiiiiiiiiriiiii i s rarns s rann s rarannnsnnaas 208
6.1 VSEObEeCNE POJMY . & ittt i ittt e e e s nssnnssssssannnssnnssssnsnnsnssnnsssnnnnns 208
6.1.1 SOUFAANICE . . . o ot 208
6.1.2 StaVebNI 08y . . . .. e 208
6.1.3 Specifick€ 0dborné PojMy . . . . .. e 209
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6.1.4
6.1.5
6.1.6
6.2
6.2.1
6.2.2
6.3
6.3.1
6.3.2
6.3.3
6.4
6.4.1
6.5
6.5.1
6.6
6.7
6.7.1

7
71
7.2
7.3
7.4
7.5
7.51
7.5.2
7.5.3
7.5.4
7.5.5
7.5.6
757
7.5.8
7.6
7.6.1
7.6.2
7.7
7.71
7.7.2
7.7.3
7.8
7.8.1
7.8.2
7.8.3
7.8.4

8
8.1
8.1.1
8.2

9

9.1
9.2
9.3
9.4

Polohy dalekohledu BB BN . . . . . .. ..o e 210

Pojmy @ Jejich POPIS . . . . .o e 210
Zkratky @ JefiCh VYZnam . . ... oo s 211
SystémmEFeni UNI . . ... ... ittt ittt ittt et teaetaa s aaeaaneanneannaannnnn 212
PriNCID MBI . . . . ottt e 212
Dvouosy kompenzator . . . . . .. ..o 212
MéEreni VZdalenosti . . . . oo oo i e e a e e 212
Méfenivzdalenosti Bl . . ... ... . 212
Gl o e 213
Reflektorova tyC . . . . . e 213
MEFENi VYSeK .. oottt ittt it ettt sanaanasssssssnnnnnasnasssassssnnnnnnnns 214
MEFENT VYSEK . .« o ot e 214
Navadéci zafizeni . . . ..o oo oot i e i e e 215
Navadéci zafizeni Il . . . . . ..ot 215
Laserovyukazatel @ ......... ..ottt i it s 215
1 T 10 3= o Yo T | 215
VYDEr DOAU . . . oot e 215
Prvni KroKY....cvvivevaieiransnssarnsnssnsnsnssnsnsnssnsnsnssnsnssnsnnnns 217
AKUMUIAIONY . . . . i ittt ittt i et s st s s annnasaassssnsnnanssnnnssnnnnns 217
Nabijeni akumulatoru . . . ... ..o i ittt ittt it e st nnaasaaa 217
VioZzeniavyménaakumulatorG Bl. . .. ... .. oottt i it et na s 217
Kontrolafunkce . .........ciiiiiiiiii ittt sennanannnassasannnnnnnn 217
[0 177 =T = Yo 1 o Y- . 1= I 217
Funkeni tladitka . . . . . oo e 217
Velikost dotykové obrazovky . . .. ... .. ..o e 217
Rozdéleni dotyKove 0ObrazovKy . . . . . .o e 218
Dotykova obrazovka - €iselna KIAveSNiCe . . .. ... it 218
Dotykova obrazovka - alfanumerickd klavesnice .. ......... . . . .. .. 218
Dotykova obrazovka - obecné ovladaci prvky . . ... 219
Stavova kontrolka laserového ukazatele .. ... .. ... ... 219
Zobrazeni stavu akKuUMUIATOIU . . . . . ... s 219
Zapnuti/VYPNULT ..ot i i i e e e s a e 219
& Vo) 2 U« 219
VY DNUL . . e e 220
Instalace PAStrOje .. ......cciiiiiiine i enannannnsssssnnansnansnnsssssnnnnnnns 220
Instalace pomoci bodu na zemi a laserové OloVNICE . . . . ... v v vttt e 220
Instalace pfistroje B . . . . . ... o 220
Instalace nad trubky a pomoci laserové olovnice . . . .. .. ... 221
Aplikace Teodolit .. .....oii ittt ittt e sansanasnnnsnanssansnnnnnnnnnns 221
Nastaveni zobrazeni vodorovného Kruhu . . . . . . . ... e 222
Ruéni zadavani odecditani hodnot nakruhu ... ... ... ... . . . . 222
Nastaveni odecitani hodnot nakruhunanulu . ... ... . e 223
Indikace svislého sklonu il . . ... ... .. . e 223
Systémovanastaveni........c.cocvviviiiireiiiriirarrarnirar e rnnenneas 224
Konfigurace .. ...iiiii ittt it i it s s e et a s 224
NaSTAVENI . . . ottt e 224
Lo T3 = L1 1 226
Nabidka funkcCi (FNC)........cccicviiiiiiiiiiiiiciincnana e snsnnnnnnnnnnss 227
NavadécisvetloH . ... ... .ottt i ettt nanaan s ssannnnnnaasannn 227
Laserovyukazatel @ ......... ...ttt ittt it 228
Podsvicenidispleje . ......... it e i e i 228
Elektronickalibela . .........cciiiiiiiii ittt senaanannnnsrasannnnnnnn 228
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9.5 AtMOSTEriCk@ KOreKCe ... ..o i ittt i i ittt s e e et annnnnassnnnnnnns 228

9.5.1 Korekce atmosférickyCh VIIVE . . . . ..o o e e 229
10 Funkce k aplikacim......covvviviveirnraniraranessnrasnssnrasnssnnnnnnss 229
10.1 o o 1= 1 7/ 229
10.1.1 Zobrazeni aktivniho projektu . . ... 229
10.1.2 VYbEr ProjeKtU . . . . e 230
10.1.3 Vytvoreni NOVEho Projektu . . . . ..o oo e 230
10.1.4 Projektové informace . . . . ... ... e 231
10.2 StaniCeniaorientace ...........ciiiiiii ittt i s a s 231
10.2.1 =1 0115 231
10.2.2 Nastaveni stanice na bodu pomoci stavebnichos . .......... ... ... . i 232
10.2.3 VolIné stani€eni se stavebnimiosami . . . .. ... ... . 235
10.2.4 Nastaveni stanice na bodu pomoci SoUFadniC . . . . . .ottt 238
10.2.5 Volné staniCenise soufadnicemi. ... ... .ottt 240
10.3 Nastaveni VySKy . . ..o i i ii ittt it ittt s e s s 243
10.3.1 Nastaveni stanice pomoci stavebni osy (s moznosti VySka "zap") . ........... .. ........... 243
10.3.2 Nastaveni stanice pomoci soufadnic (s moznosti VySka "zap") . .. ... ..o 245
11 APlKACEe...iio i i e iieciecrsc s ss s snnnsnnnnnnsnnsnnnsnns 247
11.1 Vodorovné vytyCeni (H-vyty€eni) ..........ciiiiiiinnnnnnnrnrnnsnnnnnnnnnssnnnnns 247
11.141 Princip H-vyty€eni . . . . oo e 247
11.1.2 Vyty€eni pomoci stavebnich 0s . . . . . ... e 248
11.1.3 Vyty€eni pomoci SOUFAANIC . . . . .o s 251
11.2 Svislé vytyGeni (V-vytyCeni). . . . .ottt it ittt it e a s 254
11.21 Princip V-vytyCeni . . . . o e 254
11.2.2 V-vyty€eni pomoci stavebnich 0s . . . . ... e 255
11.2.3 V-vyty€eni pomoci SOUFAANIC . . . . . . v v et e et e e e e s 258
1.3 L o1 1= 4 T T 260
11.3.1 PrinCip promeBrOVANT . . . . .o e 260
11.3.2 Proméfovani pomoci stavebnich 0S . . . .. ... e 261
11.3.3 Promérovani pomoci SOUFAANIC . . . . oottt e 263
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20 Prohlaseni o shodé ES (origindl)........ccvcvviriniirnrnrnenrannnnnans 292

1 VSeobecné pokyny

1.1 Signalni slova a jejich vyznam

NEBEZPECI

Pouzivad se k upozornéni na bezprostfedni nebezpedi,
které by mohlo vést k téZzkému poranéni nebo k timrti.

VYSTRAHA
Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpecnou
situaci, kterd mize vést k tézkym poranénim nebo k umrti.

POZOR

Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpenou
situaci, kterd by mohla vést k lehkym poranénim nebo
k vécnym Skodam.
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UPOZORNENI
Pokyny k pouzivani a ostatni uzite¢né informace.
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1.2 Vysvétleni piktogrami a dalSi upozornéni
Symboly

.V

Pred Obecné Odpady Nedivejte se
pouzitim varovani odevzdavejte do paprsku
Ctéte navod k recyklaci
k obsluze

Nesroubujte
Sroub

Symboly tfidy laseru Il / class 2

Laser Radiation
Do not stare into beam
Class 2 Laser Product
Po<TmW CW ¥=630-6300m

1EC60825-1:2001

Trida laseru Il podle Trida
CFR 21, § 1040 laseru 2
(FDA) podle
EN 60825:2008

Symboly tfidy laseru lll / tiida 3

&Lasev Radiation
Avokd drect oye exposurs

ss 3R Laser Product
Por G80m

Ppsi 75mW
1251 Gnsec. 1-320-400MHz
|EC60825-1: 2007

Tida laseru Ill podle
CFR 21, § 1040 (FDA)

Nedivejte se
do paprsku,
ani do néj
pfimo
nenahlizejte
optickymi
pristroji.

Vystupni otvor laserového paprsku

4

LASER APERTURE

Vystupni otvor
laserového paprsku

Umisténi identifikaénich udaja na pfistroji

Typové oznaceni a sériové oznaceni je umisténé na ty-
povém stitku vaseho vyrobku. Zapiste si tyto udaje do
svého navodu k obsluze a pfi dotazech adresovanych
nasemu zastoupeni nebo servisnimu oddéleni se vzdy
odvolavejte na tyto udaje.

Typ:

Generace: 01

Sériové Cislo:

2.1 Pouzivani v souladu s uréenym tucelem

Pfistroj je uréen pro méfeni vzdalenosti a smérd, vypocet
trojrozmérnych zamérnych poloh a odvozenych hodnot
i vyty€eni danych souradnic nebo osoveé vztazenych hod-
not.

Pouzivejte pouze originalni pfisluSenstvi a nastroje firmy
Hilti, abyste predesli nebezpeci poranéni.

Dodrzujte Udaje o provozu, péci a udrzbé, které jsou
uvedeny v navodu k obsluze.

Zohlednéte vlivy okoli. Nepouzivejte pfistroj tam, kde
hrozi nebezpedi pozaru nebo exploze.

Upravy nebo zmény na pfistroji nejsou dovoleny.

2.2 Popis pristroje
Tachymetr Hilti POS 15/18 umozriuje uréovani objektl
jako poloh v prostoru. Pfistroj ma vodorovny a svisly
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kruh s digitalnim délenim, dvé elektronické libely (kom-
penzator), koaxialni dalkomér zabudovany v dalekohledu
a procesor pro vypocty a ukladani dat.

Pro pfenosy dat mezi tachymetrem a PC v obou smé-
rech, zpracovani dat a pfedavani dat jinym systémim je
k dispozici pocitacovy software Hilti PROFIS Layout.



2.3 Ke standardnimu vybaveni patfi:

Tachymetr

Sitovy adaptér véetné kabelu pro nabijecku
Nabije¢ka

Akumulatory typu Li-lon 3,8 V 5 200 mAh
Reflektorova ty¢

Rektifika¢ni kli¢ POW 10

Vystrazny Stitek na laser

Certifikat vyrobce

Navod k obsluze

Kufr Hilti

Volitelné: Hilti PROFIS Layout (CD ROM se
softwarem)

1 Volitelné: Ochrana proti kopirovani softwaru

J U OO | Oy

1 Volitelné: Datovy kabel USB

Obrazek Oznaceni Popis
Akumulator POA 80
Sitovy adaptér POA 81
Nabijecka POA 82
Reflektorova ty¢ (metrické jed- Reflektorova ty¢ POA 50 (metrické
notky) POA 50 jednotky) (sklada se ze 4 tyCovych
prvki (kazdy o délce 300 mm), hrotu
tyGe (délka 50 mm) a reflektorové
desky (vyska 100 mm, resp. vzdale-
¢ nost od stfedu 50 mm)) slouzi k mé-
&/ feni bodl na zemi.

=
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Obrazek Oznaceni Popis

Reflektorova ty¢ (imperidlni jed- Reflektorova ty¢ POA 51 (imperialni
notky) POA 51 jednotky) (sklada se ze 4 ty¢ovych
prvkl (kazdy o délce 12 palct), hrotu
tyce (délka 2,03 palcli) a reflektorové
desky (vyska 3,93 palct, resp. vzda-
@ lenost od stfedu 1,97 palct)) slouzi
k méfeni bodl na zemi.

Reflektorova folie POAW-4 Samolepici folie pro umisténi refe-
renénich bodd na vyvy$ené cile, jako
jsou stény nebo sloupy.

Stativ PUA 35

Rektifikacni kli¢ POW 10 Pouze pro pouziti odbornym persona-
lem!
HILTI PROFIS Layout UZivatelsky software pro vytvareni

pozi¢nich bodl z dat CAD a jejich
prenos do pfistroje.

Ochrana proti kopirovani POA 91

Datovy kabel POW 90
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4 Technické udaje

Technické zmény vyhrazeny!

UPOZORNENI

Kromé presnosti méfeni UG se oba pfistroje neodliduji.

Dalekohled
ZvétSeni dalekohledu 30x
Nejkratsi zamérna vzdalenost 1,5 m (4,9 ft)

Zorné pole dalekohledu

1°20':2,3m /100 m (7,0 ft / 300 ft)

Otvor objektivu 45 mm (1,8")
Kompenzator
Typ 2 osy, kapalina

Pracovni rozsah +3’
Presnost 2"

Méfeni uhlt
Presnost POS 15 (DIN 18723) 5"
Presnost POS 18 (DIN 18723) 3"
Systém snimani GhlG diametralni

Méreni vzdalenosti
Dosah

340 m (1 000 ft) Kodak Sed& 90 %

Presnost

+3 mm + 2 ppm (0,01 ft + 2 ppm)

Tfida laseru

tfida 3R, viditelny paprsek, 630-680 nm, Po < 4,75
mW, f = 320-400 MHz (EN 60825-1/ IEC 60825-1);

class Il (CFR 21 § 1040 (FDA))

Navadéci zafizeni
Rozbihavost

1,4°

Typicky dosah

70 m (230 1)

Laserova olovnice

Presnost 1,5mmna1,5m(1/16 na 3 ft)
Trida laseru tfida 2, viditelny paprsek, 635 nm, Po < 10 mW
(EN 60825-1/ IEC 60825-1); class Il (CFR 21 §1040
(FDA)
Datova pamét
Velikost paméti (datové bloky) 10 000

Datové pfipojeni

Host and Client, 2x USB

Indikator
Typ Barevny displej (dotykova obrazovka) 320 x 240 pixell
Osvétleni 5stupriové
Kontrast Prepinani den / noc

Trida ochrany IP
Trida

IP 56
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Bocni pohony

Typ nekoneény
Zavit stativu

Zavit trojnozky 5/8"
Akumulator POA 80

Typ Li-lon

Jmenovité napéti 3,8V

Kapacita akumulatoru 5200 mAh

Doba nabijeni 4h

Doba provozu (pfi méfenich vzdalenosti/Ghlt kazdych 16 h

30 sekund)

Hmotnost 0,1 kg (0,2 Ibs)

Rozméry 67 mm x 39 mm x 25 mm (2,6" x 1,5" x 1,0")

Sitovy adaptér POA 81 a nabijeéka POA 82

Napajeni 100...240V
Sitova frekvence 47...63 Hz
Jmenovity proud 4 A
Jmenovité napéti 5V

Hmotnost (sitovy adaptér POA 81)

0,25 kg (0,6 Ibs)

Hmotnost (nabijeCka POA 82)

0,06 kg (0,1 Ibs)

Rozmeéry (sitovy adaptér POA 81)

108 mm x 656 mm x 40 mm (4,3" x 2,6" x 0,1")

Rozméry (nabijeCka POA 82)

100 mm x 57 mm x 37 mm (4,0" x 2,2" x 1,5")

Teplota
Provozni teplota

-20...+50 °C (-4 °F az +122 °F)

Skladovaci teplota

-30...+70 °C (-22 °F az +158 °F)

Rozméry a hmotnost
Rozméry

149 mm x 145 mm x 306 mm (5,9" x 5,7" x 12")

Hmotnost

4,0 kg (8,8 Ibs)

5 Bezpecnostni pokyn

5.1 Zakladni bezpeénostni pokyny

Vedle technickych bezpeénostnich pokynd uvede-
nych v jednotlivych kapitolach tohoto navodu k ob-
sluze je nutno vzdy striktné dodrzovat nasledujici
ustanoveni.

5.2 Nespravné pouziti

Pristroj a jeho pomocné prostfedky mohou byt nebez-
pecné, kdyz s nimi neodborné zachazi nevyskoleny per-
sonal nebo kdyZz se nepouzivaji v souladu s uréenym
ucelem.
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a)

/2

Pristroj nikdy nepouzivejte bez dodrzovani pri-
slusnych instrukci nebo bez precteni tohoto na-
vodu.

Nevyrazujte z ¢innosti zadna bezpecénostni zafi-
zeni a neodstranujte informacni a vystrazné stitky.
Pristroj davejte opravovat pouze do servisnich stre-
disek Hilti. Pfi neodborném otvirani pfistroje mize



vzniknout laserové zareni, které presahuje tridu
3R.

d) Upravy nebo zmény na piistroji nejsou dovoleny.

e) Rukojet ma na jedné strané z konstrukénich davodd
vili. Nejedna se o zavadu, je to z divodu ochrany
alhidady. Utahovani $roubl na rukojeti mdze mit za
nasledek poskozeni zavitu a ndkladné opravy. Neu-
tahujte Srouby na rukojeti!

f) Pouzivejte pouze originalni pfisluSenstvi a pfidavna
zafizeni firmy Hilti, abyste predesli nebezpeci pora-
néni.

g) P¥istroj nepouzivejte ve vybusném prostiedi.

h) K ¢isténi pouzivejte pouze Cisté a mékké hadry. Po-
kud je to nutné, muizete je mimné navihcit Cistym
alkoholem.

i) Laserové pristroje nenechavejte v dosahu déti.

) Méfeni provadéna na pénovych plastovych materia-
lech, napt. styroporu nebo styrodoru, na snéhu nebo
silné reflexnich plochach apod. mohou vést k chyb-
nym hodnotam.

k) Méreni na podkladech s nizkou odrazivosti a vysoce
odrazivym okolim mohou vést k chybnym hodnotam.

) Méeni pfes sklo nebo jiné predméty mlze zkreslit
vysledky.

m) Rychla zména podminek méfeni, jako napf. preru-
Seni paprsku prochéazejici osobou, mdze znehodnotit
vysledek méreni.

n) Nemifte pfistrojem proti slunci, ani jinym silnym své-
telnym zdrojdm.

0) Pristroj nepouzivejte jako nivelaéni pfistroj.

p) Pred dllezitym méfenim, po padu nebo po plsobeni
jinych mechanickych vliva pfistroj prezkousejte.

5.3 Spravné usporadani pracovisté

a) Zajistéte méfici stanovisté a pfi instalaci pfistroje
dbejte na to, aby nebyl paprsek namifen proti jinym
0sobam nebo proti vam samotnému.

b) Pristroj pouzivejte pouze v definovanych mezich po-
uziti, tj. neméfte na skle, chromové oceli, lesténych
kamenech atd.

c) Dodrzujte specifické predpisy pro prevenci Urazi
platné v dané zemi.

5.4 Elektromagneticka kompatibilita
Ackoli pristroj splfiuje pfisné pozadavky pfislusnych
smérnic, nemdze firma Hilti vylou¢it moZnost, Ze pfistroj
- bude rusit jiné pfistroje (napf. naviga¢ni zafizeni letadel)
nebo
- bude ruseny silnym zafenim, coz miize vést k chybnym
operacim.

V téchto pfipadech, nebo mate-li néjaké pochybnosti,
provedte kontrolni méteni.

5.4.1 Klasifikace laseru pro pristroje tfidy 2
Laserova olovnice pristroje odpovida tfidé laseru 2 podle
normy IEC825-1 / EN60825-01:2008 a CFR 21 § 1040
(Laser Notice 50). Oko je pfi nahodném, kratkodobém po-
hledu do laserového zafeni chranéno zaviracim reflexem
ocniho vicka. Tento ochranny reflex vicka mohou vSak
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negativné ovlivnit Iéky, alkohol nebo drogy. Pfistroje se
sméji pouzivat bez dal$ich ochrannych opatfeni. Pfesto
se nedoporucuje divat se pfimo do svételného zdroje, tak
jako do slunce. Laserovy paprsek nemifte proti osobam.

5.4.2 Klasifikace laseru pro pristroje tfidy 3R

MéfFici laser pfistroje pro méfeni vzdalenosti odpovida
tfidé laseru 3R podle normy IEC825-1 / EN60825-1:2008
a CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50). Pristroje se sméji
pouzivat bez dalSich ochrannych opatfeni. Nedivejte se
do laserového paprsku a nezamétuijte ho proti osobam.

a) Pristroje tfidy laseru 3R a llla by mély pouzivat pouze
vySkolené osoby.

b) Oblasti pouziti by mély byt vyznaceny na varovnych
Stitcich laseru.

c) Laserové paprsky by mély probihat daleko pod nebo
nad Urovni oci.

d) Pomocibezpecnostnich opatfeni je nutné zajistit, aby
laserovy paprsek neumysiné nedopadl na plochu,
ktera odrazi jako zrcadlo.

e) Pomoci ochrannych opatfeni je nutné zajistit, aby se
osoby nedivaly pfimo do paprsku.

f) Laserové zafeni by nemélo presahnout do nestfeze-
nych mist.

g) Nepouzivané laserové pristroje by se mély skladovat
tam, kam nemaji pfistup nepovolané osoby.

5.5 VSeobecna bezpec¢nostni opatieni

a) Pred pouzitim pfistroj zkontrolujte, zda neni po-
Skozeny. Pokud je poskozeny, svéfte jeho opravu
servisnimu stredisku Hilti.

b) Dodrzujte provozni a skladovaci teplotu.

c¢) Po padu nebo pusobeni jiného mechanického
vlivu zkontrolujte pfesnost pristroje.

d) Kdyz prenasite pfistroj z chladného prostredi do
teplejSiho nebo naopak, nechte ho pred pouzitim
aklimatizovat.

e) PFi pouziti se stativy zajistéte, aby byl pfistroj
pevné nasroubovany a aby stativ stal spolehlivé
a pevné na zemi.

f) Udrzujte vystupni okénko laseru ¢isté, abyste za-
branili chybnému méreni.

g) Ackoliv je pfistroj konstruovan pro pouzivani v ne-
pfiznivych podminkach na stavenisti, méli byste
s nim zachazet opatrné, podobné jako s jinymi op-
tickymi a elektrickymi pfistroji (dalekohled, bryle,
fotoaparat).

h) Prestoze je pfistroj chranény proti vihkosti, pred
uloZzenim do transportniho pouzdra jej do sucha
otrete.

i) Z bezpeénostnich divodi prekontrolujte dfive
stroje.

j)  PFi vyrovnavani pfistroje pomoci krabicové libely
se na pristroj divejte Sikmo.

k) Kryt prostoru pro akumulator peclivé zajistéte,
aby akumulator nemohl vypadnout nebo aby ne-
mohl vzniknout kontakt, v disledku kterého by se
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pristroj neimysiné vypnul a ddsledkem toho by 5.6 Transport

doslo ke ztraté udaju. PYi zasilani pristroje akumulator izolujte nebo vyjméte
z pfistroje. Kapalina vytekla z baterii/akumulatord mize
pristroj poskodit.
Aby nedochazelo k poSkozovani zivotniho prostredi, mu-
site se pii likvidaci pfistroje a akumulator(/baterii Fidit
platnymi mistnimi predpisy.
V pfipadé pochybnosti kontaktujte vyrobce.

6.1 VSeobecné pojmy

6.1.1 Souradnice

Na nékterych stavbach zeméméri¢ské firmy misto stavebnich os nebo v kombinaci s nimi vyznacuji dali body a jejich
polohu popisuji souradnicemi.

Zéakladem soufadnic je obecné pozemni soufadnicovy systém, ktery vétSinou pouzivaji zemépisné mapy.

NE)

E(Y)

L 2000 |50 4500 se00 | asoo |

| 13850 | 5300 | 4500

Ko

13.850 | 3760 | 2.850 2E50) 3.750) 12045

Pred zahajenim stavby obvykle vyznaci geodeticka spole¢nost nejprve v misté stavby a v jejim okoli vySkové znacky
a stavebni osy.

U kazdé stavebni osy se na zemi vyznaci dva konce.

Podle téchto znacek se umistuji jednotlivé stavebni prvky. U vétsich budov existuje mnoZstvi stavebnich os.
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6.1.3 Specifické odborné pojmy
Osy pristroje

a  Zamérna osa

b  Svisld osa

¢ Klopna osa

Vodorovny kruh/vodorovny uhel

00

P
y

Z naméfenych hodnot odec¢tenych na vodorovném kruhu 70° k jednomu cili a 30° k druhému cili Ize vypoditat svirany
Uhel 70° - 40° = 30°.
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Svisly kruh/svisly uhel

v =50° /
0° .

Y

E -

al
/% 180°

Tim, Ze je svisly kruh vyrovnan na 0° ke sméru gravitace nebo 0° k vodorovnému sméru, jsou zde Uhly v podstaté
uréeny smérem gravitace.
Na zékladé téchto hodnot jsou z naméfené Sikmé vzdalenosti vypocitany vodorovna vzdalenost a vyskové rozdily.

6.1.4 Polohy dalekohledu A

Aby bylo mozné odec¢tené hodnoty na vodorovném kruhu spravné prifadit ke svislému Uhlu, hovofime o polohach
dalekohledu. Tzn. ze podle sméru dalekohledu vici ovladacimu panelu Ize urcit, ve které "poloze" se méfilo.

Mate-li pfimo pred sebou displej a okular, je pfistroj v poloze dalekohledu 1. E1
Mate-li pfimo pred sebou displej a objektiv, je pfistroj v poloze dalekohledu 2.

6.1.5 Pojmy a jejich popis

Zamérna osa

Linie prochazejici nitkovym kfizem a stfedem objektivu (osa dalekohledu).

Klopna osa Osa otacéeni dalekohledu.

Svisla osa Osa otaceni celého pristroje.

Zenit Zenit je smér zemskeé pritazlivosti nahoru.

Horizont Horizont je smér kolmy k zemskeé pfitazlivosti - vSeobecné se oznacuje
jako horizontalni (vodorovny).

Nadir Nadir je smér zemské piitazlivosti dold.

Svisly kruh Jako svisly kruh se vyznacuje kruh pro odecitani uhld, jehoz hodnoty se
méni, kdyZz se dalekohled pohybuje nahoru nebo dold.

Svisly smér Jako svisly smér se oznacuje odectena hodnota na svislém kruhu.

Svisly uhel (VU)

Svisly Uhel je hodnota odectena na svislém kruhu.
Svisly kruh se vétsinou vyrovnava ve sméru zemskeé pfitazlivosti pomoci
kompenzatoru, ode¢tenim "nulové hodnoty" v zenitu.

VySkové thly

U vyskovych Uhld je "nula" ur¢ena horizontem, kladné jsou smérem na-
horu a zéporné doll.

Vodorovny kruh

Jako vodorovny kruh se oznacuje kruh pro odec¢itani thld, jehoz hodnoty
se méni, kdyz se pfistroj otaci.

Vodorovny smér

Jako vodorovny smér se oznacuje odectena hodnota na vodorovném
kruhu.

Vodorovny ahel (HG)

Vodorovny Uhel je dan rozdilem dvou odec¢tenych hodnot na vodorov-
ném kruhu, ale ¢asto se jako Uhel oznac¢uje hodnota odectena na kruhu.

Sikma vzdalenost (Sv)

Vzdalenosti od stfedu dalekohledu k dopadajicimu laserovému paprsku
na zameérné plose.
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Vodorovna vzdalenost (Hv)

Namétend Sikma vzdalenost redukovana na horizontalu.

Alhidada Alhidada je oto¢na prostiedni ¢ast tachymetru.
Soucasti této ¢asti byvaji normalné ovladaci panel, libely pro vyrovnani
do horizontalni polohy a uvnitf vodorovny kruh.

Trojnozka Pristroj stoji na trojnoZce, kterou Ize upevnit napf. na stativ.

Trojnozka ma tfi dosedaci body, které Ize svisle nastavovat pomoci sta-
vécich sroubd.

Stanice pfistroje

Misto, na kterém je pfistroj nainstalovany - vétSinou nad vyznacenym
bodem na zemi.

Vyska stanice (Stan Vys)

Vyska bodu na zemi pfislusné stanice s pristrojem nad referenéni vySkou.

Vyska pfistroje (vp)

Vyska od bodu na zemi ke stfedu dalekohledu.

Vyska reflektoru (vr)

Vzdalenost stredu reflektoru od Spice reflektoroveé tyce.

Orienta¢ni bod

Zamérny bod ve spojeni se stanici pfistroje pro uréeni vodorovného refe-
ren¢niho sméru pro méfeni vodorovného uhlu.

EDM

Elektronicky dalkomér

Vychodni soufadnice Vych(y)

V typickém soufadnicovém systému zamérfovani se tato hodnota vzta-
huje k vychodozapadnimu sméru.

Severni soufadnice Sev(x)

V typickém soufadnicovém systému zaméfovani se tato hodnota vzta-
huje k severojiznimu sméru.

Délka (Ln) Toto je oznaceni pro rozmér délky podél stavebni osy nebo jiné refe-
renéni linie.

Pricka (Offs) Toto je oznaceni pro pravouhlou vzdalenost od stavebni osy nebo jiné
referenéni linie.

Vyska (Vys$) Jako vyska se oznac¢uje mnoho hodnot.

Vyska je svisla vzdalenost od referenéniho bodu nebo referenéni roviny.

6.1.6 Zkratky a jejich vyznam
Ha

Vodorovny Uhel

Vua Svisly uhel

dHu Delta - vodorovny Uhel

dvu Delta - svisly Uhel

Sv Sikma vzdalenost

Hv Vodorovna vzdalenost

dHv Delta - vodorovna vzdalenost
vp Vyska pristroje

vr Vyska reflektoru

Ref. vyska Vyska referen¢niho bodu
Stan Vys$ Vyska stanice

Vys Vyska

Vych(y) Vychodni souradnice

Sev(x) Severni soufadnice

Offs Pricka

Ln Délka

dvys Delta - vyska

dVych(Y) Delta - vychodni soufadnice
dSev(X) Delta - severni souradnice
dOffs Delta - pricka

dLn Delta - délka
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6.2 Systém méreni Ghla
6.2.1 Princip méreni

Pristroj vypocita uhly vzdy ze dvou hodnot, které se odecitaji na kruhu.
Pri méfeni vzdalenosti se pomoci viditelného laserového paprsku vysilaji méfici viny, které se odrazeji od objektu.
Z téchto fyzikalnich prvk( se urcuji vzdalenosti.

| b

Pomoci elektronickych libel (kompenzatord) se urcuii sklony pfistroje a upravuji odeéty hodnot, které se vypoditavaji
z namérené Sikmé vzdalenosti, vodorovné vzdalenosti a vyskového rozdilu.

Pomoci integrovaného procesoru Ize pfevadét vSechny délkové jednotky, jako napf. metrické metry aimperialni systém
stop, yardd, palct atd., a diky digitalnimu déleni kruhu zobrazovat rizné uhlové jednotky, jako napf. $edesatinné
déleni 360° (°’ ") nebo gon (g), kde je pIny kruh rozdélen na 400 dild.

6.2.2 Dvouosy kompenzator

Kompenzator je v zasadé nivelacni systém, napf. elektronické libely, pro ur¢eni zbytkového sklonu os tachymetru.

Pomoci dvouosého kompenzatoru se s vysokou presnosti uréuji zbytkové sklony v podéiném a pfiéném sméru.
Korekce vypoctu zajistuje, Ze zbytkové sklony nemaji vliv na méfeni thld.

6.3 Méreni vzdalenosti
6.3.1 Méfeni vzdalenosti @

Méreni vzdalenosti se provadi pomoci viditelného laserového paprsku, ktery vychazi ze stredu objektivu, tj. dalkomér
je koaxidlni.
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v

Laserovy paprsek méfi "normalni" povrchy bez pomoci zvlastniho reflektoru.

Normélni povrchy jsou v8echny neodrazejici povrchy, jejichz struktura mlize byt zcela hruba.

Dosah zavisi na odrazivosti zamérného povrchu, tj. pouze malo odrazivé povrchy, jako napf. modré, Cervené, zelené
barevné povrchy, mohou ponékud omezovat dosah.

S pfistrojem se dodava reflektorova ty¢ s nalepenou reflektorovou félii.

Méfeni na reflektorové folii nabizi bezpe&né méfeni vzdalenosti i u vysokych dosahd.

Navic umoziuje reflektorova ty¢ méfeni vzdalenosti u bodl na zemi.

UPOZORNENI
Pravidelné kontrolujte sefizeni viditelného laserového paprsku k zamérné ose. Je-li potfeba provést sefizeni nebo
nejste-li si jisti, zaslete pristroj do nejblizsiho servisniho strediska Hilti.

6.3.2 Cile

\

S méficim paprskem se miizete zaméfit na jakykoli pevny cil.

PFi méreni vzdalenosti je tfeba dbat na to, aby se méficim paprskem nepohyboval zadny jiny pfedmét.

UPOZORNENI
Jinak se mize stat, Ze neni uréena vzdalenost k pozadovanému cili, ale k jinému pfedmétu.

6.3.3 Reflektorova ty¢

Reflektorova ty¢ POA 50 (metrické jednotky) (sklada se ze 4 tyGovych prvki (kazdy o délce 300 mm), hrotu ty¢e (délka
50 mm) a reflektorové desky (vy$ka 100 mm, resp. vzdalenost od sttedu 50 mm)) slouzi k méfeni bod na zemi.
Reflektorova tyé POA 51 (imperidlni jednotky) (sklada se ze 4 tyGovych prvki (kazdy o délce 12 palcd), hrotu tyGe
(délka 2,03 palc) a reflektorové desky (vyska 3,93 palc(, resp. vzdalenost od stfedu 1,97 palct)) slouzi k méfeni bodd
na zemi.

Pomoci integrované libely Ize postavit reflektorovou ty¢ kolmo nad bodem na zemi.
Vzdalenost $pice ty¢e od stfedu reflektoru je proménliva, aby byl pres rlizné vysoké prekazky zajistén volny vyhled pro
laserovy méfici paprsek.

Potisk na reflektorové folii zajistuje bezpe&né méfeni sméru a vzdalenosti a ve srovnani s jinymi zamérnymi povrchy
navic reflektorova félie zvySuje dosah.
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Délky reflekto- | | ; L2 L3 L4 L5
rovych tyci

POA 50 (met- 100 mm 400 mm 700 mm 1 000 mm 1 300 mm
rické jednotky)

POA 51 (imperi- | 4" 16" 28" 40" 52"

alni jednotky)

= : 0-

L4

L3

L2

97

6.4 Méreni vySek

6.4.1 Méreni vySek

Pfistroj umoziiuje méfeni vysek, resp. vyskovych rozdild.

Méreni vySek vyuzivd metody "trigonometrického uréeni vysky" a pfislusného vypoctu.

Vysky se vypocitavaji pomoci svislého uhlu a Sikmé vzdalenosti ve spojeni s vySkou pristroje a vySkou reflektoru.
dVy$§ = COS(VU)*Sv+vp-vr+(kor)

Pro vypocet absolutni vysky cilového bodu (bodu na zemi) se vyska stanice (Stan Vas) pfi¢te k hodnoté delta vysky.
Vy§ = Stan Vy$ + dVy$
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6.5 Navadéci zafizeni
6.5.1 Navadéci zafizeni
Navadéci zafizeni Ize zapnout nebo vypnout ruéné a frekvenci blikani Ize ménit ve 4 stupnich.
Navadéci zafizeni tvori dvé ¢ervené LED v télese dalekohledu.
V zapnutém stavu blika jedna ze dvou LED, aby bylo jasné zfejmé, zda se osoba nachazi vlevo nebo vpravo od
zamérné linie.
Osoba, ktera stoji alesport 10 m od pfistroje a pobliz zamérné linie, vidi blikajici nebo trvalé svétlo svitit silnéji podle
toho, zda se nachazi vievo nebo vpravo od zamérné linie.
Osoba se nachazi na zamérné linii, kdyz vidi obé LED svitit se stejnou intenzitou.

o>

6.6 Laserovy ukazatel @
Pristroj umozriuje trvalé zapnuti laserového méficiho paprsku.
Trvale zapnuty laserovy méfici paprsek je nadale oznacovan jako "laserovy ukazatel".
P¥i praci ve vnitfinim prostoru Ize laserovy ukazatel pouzivat pro zaméfeni resp. naznaceni sméru méfeni.
Ve vnéjSim prostoru je vSak méfici paprsek viditelny pouze omezené a tato funkce neni piili§ prakticka.

6.7 Datové body
Tachymetry Hilti méfi data, jejichz vysledky vytvareji méfici bod.

Podobné se datové body s pfislusnym popisem polohy pouzivaji v aplikacich, napf. pfi vytyéeni nebo uréeni stanice.
Pro usnadnéni resp. urychleni volby bodd ma tachymetr Hilti k dispozici riizné moznosti vybéru bodu.

6.7.1 Vybér bodu

Vybér bodu je dilezitou sou¢asti systému tachymetru, protoZe obecné se méfi body, které se opakované pouZivaji
pro vytyCeni, pro stanice, pro orientaci a srovnavaci méreni.
Body Ize vybirat riznymi zpdsoby:

1. Zplanu
2. Zeseznamu
3.  Rucni zadavani

Body z planu
Kontrolni body (pevné body) jsou pro vybér bodu k dispozici v grafické podobé.

Body se v grafickém zobrazeni voli klepnutim prstem, resp. poklepanim hrotem.

Zobrazeni vybraného bodu

Zvolte z planu

z grafiky.
Aplik=Spravee dat'Projekt
T 8 8 = Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-
< > zimu zobrazeni.

Vybér bodu pomoci ruéniho za-
davani.

Potvrzeni a prevzeti zadavani.

Znazornéni véech bodl v zobra-
zovacim poli.

PO
=S

| —

Zpét | Plan

;eznar‘ Man ‘ OK
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Vybér bodu ze seznamu.

Zvolte z planu

Aplik=Spravce dat'Projeht Zvétseni nahledu.

Y Zmens$eni nahledu.

Q
Axis Q
Q

ZvétSeni zvolené oblasti.

o|2lAlk

O

| e— =]

Zpét

Plan

;eznar‘ Man ‘ (0]

UPOZORNENI

Bodova data, kterym je pfifazen graficky prvek, nelze v tachymetru ani upravovat, ani smazat. Tuto ¢innost Ize
provadét pouze v softwaru Hilti PROFIS Layout.

Body ze seznamu

Zrus Preruseni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Zvolte ze seznamu

Aplik=Spravee dat'Projekt

Vybér bodu z planu.

| EE e

A
264 I Fd_4| Bcl Vybér bodu pomoci ruéniho za-
Bod ID| Wych | Sev | Vs davéni.
O Fd_4 6779 37 444 |0.000 oK Potvrzeni a prevzeti zadavani.
O|GOVY | 1.000 (0500 |1.650
O|OW-1 |T.000 (6800 (2746
Zpét | Plan ;eznar‘ Man \ OK
Body zadavané ruc¢né
Zvolte ruéni zadavani =il Zrus PreruSeni a nérat k predoho-
Aplik=Spravee dat'Projekt T - p
Plan Vybér bodu z planu.
Bod ID 23" I—I
I BC: Vybér bodu ze seznamu.
Vych |12,
oK Potvrzeni a prevzeti zadavani.
sev o, Lo
Vs |12,
Zpét | Plan ;eznar‘ Man \ oK
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7 Prvni kroky

7.1 Akumulatory
Pristroj ma dva akumulatory, které se vybijeji postupné.
Aktudlni nabiti obou akumulatort je neustale zobrazeno.
Pfi vyméné akumulatort Ize jeden akumulator pouzivat k provozu, zatimco se druhy akumulator nabiji.
Pfi vyméné akumulatord béhem provozu a pro zamezeni vypnuti pfistroje je vhodné ménit akumulatory postupné.

7.2 Nabijeni akumulatoru
Po vybaleni pfistroje vyjméte z pouzdra nejprve sitovy adaptér, nabijecku a akumulator.

Nechte akumulator nabijet cca 4 hodiny.

7.3 Vlozeni a vyména akumulatord B

Nabity akumulator viozte do pfistroje konektorem smérem do pfistroje a dold.
Peclivé zajistéte kryt prostoru pro akumulator.

7.4 Kontrola funkce

UPOZORNENI

Méjte na paméti, Ze ma tento pfistroj pro otac¢eni kolem alhidady prokluzovaci spojky a nemusi byt aretovan na bo¢nich
pohonech.

Boc¢ni pohony pro horizontalu a vertikalu pracuji jako nekone&né pohony srovnatelné s optickym nivelacnim pfistrojem.
Nejprve na zacatku a poté v pravidelnych intervalech zkontrolujte funkci pfistroje podle nasleduijicich kritérii:

1. Zkontrolujte prokluzovaci spojky ota¢enim pfistroje rukou opatrné doleva a doprava a pohybovanim dalekohledu
nahoru a dol.

2. Otacejte bocni pohony pro horizontalu a vertikalu opatrné obéma sméry.

3. Otocte zaostfovaci kole¢ko Uplné doleva. Podivejte se do dalekohledu a pomoci kolec¢ka okularu zaostrete
nitkovy kfiz.

4.  Zkontrolujte smér obou prizor( na dalekohledu, zda se shoduje se smérem nitkového kfize.

5. Pred dalSim pouzivanim pfistroje se pfesvédcete, Ze je kryt rozhrani USB Ffadné uzavieny.

6.  Zkontrolujte pevné utazeni Sroubt rukojeti.

7.5 Ovladaci panel
Ovladaci panel obsahuje celkem 5 tlagitek poti§ténych symboly a dotykovou obrazovku pro interaktivni ovladani.

7.5.1 Funkeni tlacitka
Funkeéni tlacitka slouzi k celkovému ovladani.

©

Zapnuti resp. vypnuti pfistroje.

Zapnuti resp. vypnuti podsviceni

displeje.

Vyvolani nabidky FNC pro po-
FNC mocné nastaveni.

Preruseni resp. ukonéeni
vSech aktivnich funkci a navrat

\© ©)/ k Gvodni nabidce.
I Vyvolani napovédy k aktualnimu
?

zobrazeni.

7.5.2 Velikost dotykové obrazovky
Velikost dotykové obrazovky je cca 74 x 56 mm (2,9 x 2,2 in) s celkovym poc¢tem 320 x 240 pixeld.
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A
& T4 mm (2.9 inch)
- 3
2
a
S
v | |

7.5.3 Rozdéleni dotykové obrazovky
Dotykovéa obrazovka je pro ovladani rozdélena na oblasti pro informovani uzivatele.

Radek pokyndi uvadi, co je tieba udélat

©

NMONNNE

4R

Stavovy fadek pro akumulator a laserovy uka-

_

Datova pole

Pomocna méfici schémata

RCN
& zatel
Zobrazeni a zadavani ¢asu a data
Hierarchie Urovni nabidek
Oznageni datovych poli v (§)
N

@0 @E®|®

Cile az s 5 "programovatelnymi klavesami"

7.5.4 Dotykova obrazovka - Ciselna klavesnice

Je-li treba zadavat ¢iselna data, je automaticky zobrazena pfislu$na klavesnice.
Klavesnice je graficky rozdélena nasledujicim zplsobem.

Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-

Zadavani Projekt ) :
zimu zobrazeni.

o Potvrzeni a prevzeti zadavani.

Posunuti mista zadavani vievo.

Posunuti mista zadavani vpravo.

Smazani znaku vlevo od mista
zadavani. Neni-li vlevo zadny
znak, je smazan znak v misté

Zrus | ABC | abc | 123 OK zadavani.

7 8 9 0

B [

7.5.5 Dotykova obrazovka - alfanumericka klavesnice

Je-li tfeba zadavat alfanumericka data, je automaticky zobrazena pfislusna klavesnice.
Klavesnice je graficky rozdélena nasledujicim zplsobem.
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Zrus Preru$eni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Pfepnuti na malé pismena.

23 Prepnuti na ¢iselnou klavesnici.

oK. Potvrzeni a prevzeti zadavani.

Posunuti mista zadavani vievo.

Posunuti mista zadavani vpravo.

Zrus | ABC | abc | 123 OK

Smazani znaku vlevo od mista
zadavani. Neni-li vlevo zadny
znak, je smazan znak v misté
zadavani.

Bl [t el

7.5.6 Dotykova obrazovka - obecné ovladaci prvky

ﬁ Aplikace / Program - Tla¢itko pro spusténi programu nebo funkce.
Spravce dat

18° 08' 50" E Tlacitko pro pfimé zadavani Ciselnych dat, véetné znaménka a desetin-
nych mist.
RAF_78... H T!amtko pro pfimé zadavani alfanumerickych znakd, vé. velkych a malych
pismen.
MOG 14 3 T3|:S Vybér ze seznamu. Seznamy mohou obsahovat numerické nebo alfanu-

merické hodnoty a nastaveni.

= Tak zvana "rozeviraci nabidka'. Zde se ve vétsiné pfipadl oteviraji maxi-
malné tfi moznosti pro vybér nastaveni.
Zpat Pfiklad operacniho tlacitka v dolnim Fadku zobrazeni.

7.5.7 Stavova kontrolka laserového ukazatele
Pristroj je vybaven laserovym ukazatelem.

Laserovy ukazatel ZAP

Laserovy ukazatel VYP

7.5.8 Zobrazeni stavu akumulatoru
Pristroj pouziva 2 lithium-iontové akumulatory, které se podle potfeby vybijeji souc¢asné nebo postupné.
Prepnuti z jednoho akumulatoru na druhy probiha automaticky.
Proto je vzdy mozné vyjmout jeden akumulator, napf. pro dobiti, a zaroven dale pracovat s druhym akumulatorem,
dokud to jeho kapacita umozriuje.

UPOZORNENI

7.6 Zapnuti/vypnuti
7.6.1 Zapnuti

Tlacitko zapnuti resp. vypnuti podrzte stisknuté cca 2 sekundy.

UPOZORNENI

Byl-li pfistroj dfive zcela vypnut, trva postup Uplného spusténi cca 20-30 sekund a béhem néj se postupné vystfidaji
dveé rlizna zobrazeni.

219

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135725/ 000/ 01



Postup spusténi je ukoncen, je-li tfeba vyrovnat pfistroj do horizontalni polohy (viz kapitolu 7.7.2).
7.6.2 Vypnuti
Vypnout pfistroj 08/08/1 1 Zrus PFeruSeni a navrat k predcho-

zimu zobrazeni.

AplikzYalba aplikace

Tachymetr pfechazi do klido-

(I) vého stavu. Po novém stisknuti
‘ I ' ® Klidowystay tlacitka pro zapnuti resp. vypnuti
se systém opét spusti a prejde
Klidovy stav Vypnout na stejlnévmisto, ze kte_réholbyl
pfistroj preveden do klidového
P stavu.
-'I: ® Tachymetr se Uplné vypne.
Reset -

Tachymetr se znovu spusti.
Eventudlni neuloZzena data se
pritom ztrati.

Zrus

Stisknéte tlacitko zapnuti resp. vypnuti.

UPOZORNENI

Méjte na paméti, Ze pfi vypnuti a novém spusténi je pro jistotu zopakovana otazka a od uzZivatele je pozadovano
dodate¢né potvrzeni.

7.7 Instalace pfistroje
7.7.1 Instalace pomoci bodu na zemi a laserové olovnice
Pristroj by mél byt vzdy postaven nad bodem, ktery je vyznacen na zemi, aby mohla byt v pfipadé odchylek méfeni

pouzita stani¢ni data a stani¢ni resp. orientacni body.
Pristroj je vybaven laserovou olovnici, kterd se po zapnuti pfistroje rovnéz zapne.

7.7.2 Instalace pristroje E1

1.  Stativ postavte stfedem hlavy stativu pfiblizné nad pfislusny bod na zemi.

2. NaSroubuijte pfistroj na stativ a zapnéte ho.

3. Rucné pohybujte dvéma nohami stativu tak, aby se laserovy paprsek nachazel na zna¢ce na zemi.
UPOZORNENI Dbejte na to, aby hlava stativu byla pFiblizng vodorovng.

4. Poté zatlacte nohy stativu do zemé.

5. Zbyvajici odchylku laserového bodu od znacky na zemi vyrovnejte pomoci stavécich $roubl - laserovy bod se
nyni musi nachazet presné na zna¢ce na zemi.

6. Prodlouzenim nohou stativu vyrovnejte bublinu v krabicové libele na trojnoZzce doprostied.
UPOZORNENI Provedete to prodiouzenim nebo zkracenim protilehlé nohy stativu proti bubling, v zavislosti na
tom, kterym smérem se ma bublina pohnout. Je to iterativni proces a pfipadné se musi nékolikrat opakovat.

7. Kdyz je bublina krabicové libely uprostied, nastavi se posunutim pfistroje na talifi stativu laserova olovnice
vystfedéné na bod na zemi.

8.  Aby bylo mozné pfistroj spustit, musi byt elektronicka "krabicova libela" s pfisluSnou presnosti vystfedéna pomoci
stavécich Sroub(.
UPOZORNENI Sipky ukazuji smér otageni stavécich Sroubl trojnozky, aby se bubliny posunuly do stfedu.
Teprve poté Ize pristroj spustit.
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ZvySeni intenzity laserové olov-
nice (stupné 1-4).

Snizeni intenzity laserové olov-
nice (stupné 1-4).

13

o Potvrdit nivelaci.

Symbol pro zobrazeni laserové

olovnice. Cim vétsi tloustka cary,
tim intenzivnéjsi svétlo laserové

olovnice.

Zobrazeni elektronické libely.
Nastavte bubliny libely do
stfedu.

L: 00" 48"

e @il
Q017 25"

9. Po nastaveni elektronické krabicové libely zkontrolujte laserovou olovnici nad bodem na zemi a pfipadné pfistroj
jesté posunte na talifi stativu.

10. Spustte pfistroj.
UPOZORNENI Tlagitko OK je aktivni, jsou-li bubliny libely pro délku (Ln) a p¥icku (Offs) v rozmezi 45" celkového
sklonu.

7.7.3 Instalace nad trubky a pomoci laserové olovnice

Body na zemi jsou ¢asto vyznacené trubkami.
V tom ptipadé mifi laserova olovnice do trubky, bez vizualniho kontaktu.

Aby byl laserovy bod viditelny, polozte na trubku papir, félii nebo jiny mirné prihledny material.

7.8 Aplikace Teodolit
V aplikaci Teodolit jsou k dispozici zakladni funkce teodolitu pro nastaveni odecitani hodnot na vodorovném kruhu.
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Zvolte kol

[r—— Vyvolani aplikace Teodolit pro
) 10018 _ nastaveni hodnot vodorovného
Aplik=Uvodni nabidka kruhu.
Hu 341° 48" 33"
VU 67° 26' 33"
Hv 3.648 m
Teod | v | Mmer | Aplik

7.8.1 Nastaveni zobrazeni vodorovného kruhu

Odegitani hodnot na vodorovném kruhu je aretovano, novy cil zaméfen a poté je odeditani hodnot na kruhu znovu

uvolnéno.
r 08/06/ - R Zadrzeni aktuélniho odeétu hod-
o Fix Hu
Nastavie Hu 04 |: not na vodorovném kruhu.
Aplik=Teod/MNastavte Hi
Hua 339" 04' 11" 123|
Vi 85°42' 01"

| Fix Ha |Hu=0 ‘ oK

Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni beze zmény hod-
Aplik=TeodfH fixovatinastavit noty Hu.
Hu 339° 04' 08" oK Nastaveni vodorovné hodnoty
- (HU) v zobrazeni.
HU fixowvan.
Zaméte cil, potom stisknéte [OK] a uvolnéte
Hu.

Zrug OK

7.8.2 Rucni zadavani odeditani hodnot na kruhu
V kazdé pozici Ize ruéné zadavat jakékoli odecitani hodnot na kruhu.
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MNastavie Hu 08/06/1 19° 08 50712, Ruéni zadavani hodnoty vodo-
| - rovného uhlu.

Aplik=Teod/Nastawte HO

Potvrzeni udaje.
Ha 339° 04' 11" 123|
Vi 85° 42' 01"

| Fix H |Hu=o \ OK

7.8.3 Nastaveni odecitani hodnot na kruhu na nulu
S moznosti HU "nula" Ize odegitani hodnot na vodorovném kruhu jednoduSe a rychle nastavit na "nula".

Nastavie Hu 081 Ha=0 Nastaveni aktualniho vodorov-
: ' ného uhlu (HU) na hodnotu 0.

Aplik=Teod/Nastavte H

OK Opusténi funkce.

Hu 311° 3¢ 59"123|

Vi 67° 25' 21"

| Fix Hu |Hu=0 \ OK

Nastavte Hi nula OB/DEM” Zrus PFeruseni a navrat k predcho-
ik 4 zimu zobrazeni beze zmény hod-
Aplik=Teod!Hid nula noty Hu.
Hu (stary 311° 39" 36" OK Nastaveni vodorovné hodnoty
( ry) - (HU) na "nula".

Hul (novy) 0° 00' 00"

I [OK] nastawvte HO = 0.

Zru§ OK

7.8.4 Indikace svislého sklonu [

Odecitani hodnot na svislém kruhu Ize pfepinat mezi zobrazenim ve stupnich a v procentech.

UPOZORNENI
Zobrazeni v procentech je aktivni pouze pro tento ukazatel.

Sklony tak Ize méfit, resp. vyrovnavat v %.
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Zvolte kol | V% Zména zobrazeni svislého dhlu
- mezi stupni a %.

Aplik=lvadni nabidka

Hu 341° 48 48"
Vi 41.537%
Hy 3.648 m
Teod | v | Mmer | Aplik

8 Systémova nastaveni

8.1 Konfigurace
V programové nabidce Ize prejit do konfiguraéni nabidky stisknutim tlacitka Konfigurace.

Nabidka aplikace | Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik.x%Wolba aplikace

Vyvolani nabidky konfigurace.

gy

\ ﬁ Konfigurace

Bod na linku Spravee dat

Dy

Kenfigurace
Zpét

o T— 0g/1 i Zrus Preru$eni a navrat k pfedcho-
9 zimu zobrazeni.

AplikzKonfigurace

Q Vyvolani nabidky nastaveni.
@ Nastaveni
. i - Vyvolani systémovych informaci
Nastaveni Kalibrace I se zobrazenim sériového Cisla
= - - System info a verzi softwaru.
I I f_‘ ,'/‘, Vyvolani zobrazeni kalibrace.
H L) . N |+ )
System info ‘obrazeni kalibrac:

‘obrazeni kalibrac

Zpét
8.1.1 Nastaveni

Nastaveni pro uhly a vzdalenosti, uhlové rozliSeni a nastaveni svislého kruhu na nulu.
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Zméfite nastaveni

Aplik=KonfiguracesN astaveni

Uhlové jednotky  |SMS (°*
Uhlové rozliseni  [1"

Vi nula Zenit
Jedn. vzdal. metr

2

Decimal format 1000.0

Zrus | Dalsi \ OK

Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Dale Pokracovani k dal§imu zobrazeni
s dal$imi nastavenimi.

oK Ukonceni a ulozeni nastaveni.

Nastaveni automatickych podminek odpojeni, zvukového znameni a volby jazyka.

Zméfite nastaveni

Aplik=KonfiguracesN astaveni

nl’

Auto zaphiwyp Vyp
Beep \Vyp
Jazyk Ceétina

zus | zpat |

Mozna nastaveni

Zrus Preru$eni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

oK Ukonceni a uloZeni nastaveni.

Bl

Uhlové jednotky GMS € )
Gon
Uhlové rozligeni "5 10"
5cc, 10cc, 20cc
Vi nula Zenit
Horizont
Vzdalenost metry

US stopa, mezin. stopa, Ft/in-1/8, Ft/in-1/16

Decimal. format

1000.0

1000,0

Auto zap/vyp

Zap
Zapina ¢asové podminény vypinaci rezim. Po cca 5 min
prepne pfistroj do klidového stavu.

Vyp
Vypina ¢asové podminény vypinaci rezim.

Beep zap/vyp

Zap
Zapina zvukovy signdl v pfipadé chyby.

Vyp

Jazyk

Zde lIze zvolit jazyk pro dotykovou obrazovku.
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8.2 Cas a datum

Pfistroj je vybaven elektronickymi systémovymi hodinami, které mohou zobrazit ¢as a datum v rlznych formatech

a zohlednit pfislusné ¢asové pasmo a pfechod na letni ¢as.

Zvolte kol

Aplik=lvadni nabidka

Hu 341° 48 33"

Vi 67° 26' 33"
Hv 3648 m
Teod | v | Mmer | Aplik

Zadavani ¢asu a data v nasledujicim zobrazeni

Zméfite datum/Cas

Aplik=Hast. datum/éas

Cas 10:22 |12
Datum 08/06/11 |123]
Format ¢asu 24 hodin v

Format data DDMMM/RR -

Zas. z6ne

Zmérite ¢asovou zdnu

Aplik=Mast. datumiéas

Casova zona (GMT-08:00) ...|=|

Zap -

Auto letni ¢as

Zrug

Mozna nastaveni

T

Vyvolani nabidek pro zadavani
data a Casu.

Vyvolani zadavani ¢asového
pasma a automatického prepi-
nani zimniho a letniho ¢asu.

Zas. z6ne
[

UloZeni zobrazenych hodnot
a navrat k pfedchozimu zobra-
zeni.

Preru$eni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

UloZeni zobrazenych hodnot
a navrat k pfedchozimu zobra-
zeni.

Forméaty ¢asu 12 hodin
24 hodin
Formaty data DD/MM/YY = den/mésic/rok
MM/DD/YY = mésic/den/rok
YY/MM/DD = rok/mésic/den
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Casova pasma GMT -12 hod. az GMT +13 hod.
Casova pasma jsou patrna podle hlavnich mést.

Automaticky letni ¢as Zap

Vyp

9 Nabidka funkci (FNC)

Tlacitkem FNC je vyvolana nabidka funkci.
Vyvolani této nabidky je v systému vzdy k dispozici.

Zvolte funkci 08/08r e Nabidka pro zadavani riiznych
atmosférickych dat.
AplilkzKonfiguracesFunkce - B B P
Prevzeti nastaveni a ukon&eni
“ : | : nabidky FNC.
Nav svétlo: Vyp Laser: Vyp
1
L Y- 4
-0: ]
Jas: 515 Libela

9.1 Navadéci svétlo

Zvolte funkci OBt Zapnuti resp. vypnuti navadé-
2 (x ciho svétla a zména frekvence
AplikzKonfiguracesFunkee Nav svétio: blikani (vypnuti blikéni, 1 (po—

| malu) az 4 (rychle)).
MNay svétlo: Vyp Laser: Yyp
w1,
~O: 1
Jas: 5i5 Libela
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9.2 Laserovy ukazatel @

Zvolte funkci | Zapnuti resp. vypnuti laserového
i . i * ukazatele.
AplikzKonfiguracesFunkee oo

MNay svétlo: Vyp Laser: Yyp
~O: 1
Jas: 5i5 Libela

9.3 Podsviceni displeje

Zapnuti resp. vypnuti podsviceni
displeje a zména jeho intenzity.
Cim vyssi svétlost, tim vétsi je

Zvolte funkci

Aplilk=KonfiguracesFunkee

| spotteba proudu.
MNayv svétlo: Vyp Laser: Vyp
L
~O: =1
Jas: 515 Libela

9.4 Elektronicka libela
Viz kapitolu 7.7.1 Instalace pomoci bodu na zemi a laserové olovnice.

9.5 Atmosférické korekce
Pristroj pouziva pro méfeni vzdalenosti viditelny laser.
V zasadeé plati, Ze pti pohybu svétla vzduchem je rychlost svétla snizena hustotou vzduchu.
Tyto vlivy se méni podle hustoty vzduchu.
Hustota vzduchu podstatné zavisi na tlaku a teploté vzduchu s vyrazné mensim vlivem vlhkosti vzduchu.
Pro presné méreni vzdalenosti je nezbytné zohledriovat atmosférické vlivy.

Pristroj automaticky vypocitava a koriguje pfislusné vzdalenosti, k tomu je vSak tfeba zadat teplotu a tlak okolniho
vzduchu.

Tyto parametry Ize zadavat v rliznych jednotkach.
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9.5.1 Korekce atmosférickych vlivi

Zvolte funkci e ppm

Nabidka pro zadavani rliznych
atmosférickych dat.

AplikzKonfiguracesFunkee

Prevzeti nastaveni a ukoncéeni
nabidky FNC.

o | X | =

MNay svétlo: Vyp Laser: Wyp

w1,
~O: 1
Jas: 5i5 Libela

ppm OK

1. Zvolte moznost ppm.

Nastaveni ppm Zrus

Preru$eni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

AplilkzKonfiguracesFunkce

Jedn. tlaku mbar =]
Jedn. tepl. °C -
Tlak 1013 mbar |12
Teplota 20.0 °C |123]
pPpm -1

Zrus OK

2. Zvolte prislusné jednotky a zadejte tlak a teplotu.
Atmosféricka nastaveni a jejich hodnoty
Jednotka (tlak) hPa

mmHg

mbar

inHg

psi

Jednotka (teplota) °C

°F

10 Funkce k aplikacim

10.1 Projekty

Pred pouzitim n&jaké aplikace s tachymetrem musi byt projekt otevien resp. zvolen.

Je-li k dispozici alespoil jeden projekt, zobrazi se vybér projektl, neexistuje-li Zadny projekt, prejde se ihned na

vytvofeni nového projektu.

V8echna data jsou pfifazena aktivnimu projektu a jako takova ulozena.

10.1.1 Zobrazeni aktivniho projektu

Je-li jiz v paméti uloZen jeden nebo vice projektd a jeden z nich je pouZivan jako aktivni projekt, musi byt tento projekt

pfi kazdém novém spusténi aplikace potvrzen, zvolen jiny projekt nebo vytvofen novy projekt.
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Podr. projektu

Zpét Navrat k predchozimu zobrazeni.

Aplik=ybyé ent HIP rojehkt

_zes |
IE Vypér nebo vytvoreni nového
Projekt Layout_New_Bldg projektu. —
Potvrzeni zobrazeného projektu
Datum 18/02/11 jako aktualniho projektu.
Cas 13:29
Poé. bodil 276
Pocet Stan 67

10.1.2 Vybér projektu

Zvolte projekt

Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik=tytydeni HIP rojekt

Nahled Zobl[azenl’ projektovych infor-
; maci.
Foundation — —
Nové Vyper nebo vytvofeni nového
Layout_New_Bldg projektu.
A Potvrzeni vybraného projektu.

Basement_Parking Garage_1

Zpét Nahled | Nové OK

Zvolte jeden ze zobrazenych projektl, ktery mé byt nastaven jako aktualni projekt.

10.1.3 Vytvoreni nového projektu
VSechna data jsou vzdy pfifazena jednomu projektu.
Novy projekt je treba vytvorit tehdy, kdyz maji byt pfifazena nova data a tato data maji byt pouzivana pouze v ném.

P¥i vytvofeni nového projektu je sou¢asné ulozeno datum a €as vytvoreni a pocet pfislusnych stanic tohoto projektu
a zaroven je pocet bodl nastaven na nulu.

NOW nazev projektu 0 |z Zadavani nazvu projektu.

Aplik=Sprivee dat'Projekt Zrus PreruSeni a navrat k vybéru pro-
_ — b o

PrOjekt "'| BCl Potvrzeni a pfevzeti zadavani.

Datum 09/06/11

Cas 08:28

Zrus \—

UPOZORNENI
Pfi chybném zadani se objevi chybové hlaSeni vyzyvajici k novému zadani.
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10.1.4 Projektové informace

V projektovych informacich je zobrazen aktualni stav projektu, napf. datum a ¢as vytvoreni, pocet stanic a celkovy
pocet ulozenych bodd.

Podr. projekiu 0 | oK. Potvrzeni zobrazeni a navrat
prol - - k vybéru projektu.

Aplik=yhyd ent HIProj ekt

Projekt Layout_New Bldg
Datum 18/02/11
Cas 13:29
Poc. bodd 276
Pocet Stan 67

OK
10.2 Staniceni a orientace

Této kapitole vénujte prosim zvySenou pozornost.

Nejjednodussim a nejjistéjsim zplsobem je pfitom postaveni na bodu na zemi a pouZiti bezpe¢ného zamérného bodu.
MozZnosti "volného staniceni" nabizeji vétsi pruznost, predstavuji vSak rizika opominuti chyb, dal§iho zpracovani
chybnych vysledku atd.

Tyto moznosti navic vyzaduiji jistou zkusenost pfi vybéru pozice pfistroje ve vztahu k referenénim bod(m, které jsou
pouzity pro vypocet pozice.

UPOZORNENI

Méjte na paméti: Je-li Spatna stanice, je Spatné vSe, co je nasledné z této stanice méreno - a to jsou vlastni prace jako
méfeni, vytyGovani, sefizovani atd.

10.2.1 Prehled
V urcitych aplikacich, které pouZivaji absolutni pozice, je po fyzické instalaci pfistroje, resp. stanice rovnéz nutné
stanovit pozici stanice pomoci dat, protoZe je v aplikaci tfeba védét, na jaké pozici pfistroj stoji.
Tuto pozici Ize definovat bud pomoci soufadnic, nebo pomoci instalace na stavebni ose.
Tento postup se nazyva nastaveni stanice.
Kromé pozice pfistroje je také treba védeét, v jakém sméru lezi referencni osy, resp. znat smér hlavni osy.
Hlavni osa lezi v pfipadé soufadnic ve vétsiné pripadd v severnim sméru nebo v pfipadé stavebnich os je to smér
stavebni osy.
Je tfeba znat smér referencnich os, protoze vodorovny déleny kruh je svou "nulovou znackou" takfka rovnobézny
nebo otoceny smérem k hlavni ose.
Tento postup se nazyva orientace.
Moznosti uréeni stanice Ize vyuzit takrka ve dvou systémech.
Bud' v systému stavebnich os, kde jsou k dispozici, resp. zadavany délky a pravouhlé vzdalenosti, nebo v pravouhlém
soufadnicovém systému.
P¥i definovani stanice je uréen stanic¢ni, resp. méfici systém.
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4 moznosti urceni stanice pfristroje

Zvoltey stanice Zvolley stanice ED i Preruseni a navrat k pFedcho-
‘AplioVytygant Hitastavie stanic ‘AplioViysent Hastate tanii . ,

Vysky Vp B Wy Vop = zimu zobrazeni.

Bod systém Staveb Osa H Bod systém Sourad/plan H Potvrzeni Vybéru a pokraéovén[
Stan nastav. Nad bodem . Stan nastav. Nad bodem . k uréeni stanice.

Zvolte typ stanice

‘AplioVityden Hilastavte stanici AplioVytyGeni Hiastavte stanici

Vysky Vyp B visky Vop =
Bod systém Staveb Osa ‘ Bod systém Sourad/plan H
Stan nastav. Volna Stan H Stan nastav. Volna Stan H

Zrus oK Zrus oK
UPOZORNENI
Postup nastaveni stanice vzdy obsahuje stanoveni pozice a orientaci.

Je-li spusténa jedna ze ¢tyr aplikaci, jako napf. Vodorovné vyty&eni, Svislé vytyCeni, ProméFfovani, Méfeni a zazname-
nani, musi byt ur€ena stanice a orientace.

Ma-li se navic jeSté pracovat s vySkami, tj. maji byt ur€ovany nebo vyty€ovany zamémné vysky, je treba urcit vysku
stfedu dalekohledu pfistroje.

Shrnuti moznosti instalace stanice (6 moznosti)

Vysky Zap, Vyp
Nastaveni, zda maji byt vysky vypocitany resp. zobra-
zeny.

Bod. systém Staveb. osa

Ruéni zadavani dat, ktera se vztahuji na stavebni osu
(Délka, PFic).
Sourad / Plan
Pouzivani soufadnic nebo planu resp. grafickych dat
CAD.

Instal. stan. Nad bodem
Stanice pristroje se nachézi nad bodem s vyzna¢enou
a znamou pozici.
Volna stan.
Stanice pristroje stoji nezavisle. Pozice stanice musi byt
namérena resp. vypocitana z méficich dat.

10.2.2 Nastaveni stanice na bodu pomoci stavebnich os

Mnoho stavebnich prvkl se kdtovanim nebo popisem pozice vztahuje na stavebni osy v planu.
S tachymetrem Ize rovnéz pouzit stavebni osy a jejich pfislusné kétovani.
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Zvolte typ stanice iD 1 Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-

zimu zobrazeni.

Aplik=tybyéent HNastavte stanici

Potvrzeni vybéru a pokra¢ovani
Vysky k ur€eni stanice.

Bod systém Staveb Osa
Stan nastav. Nad bodem

Zrus OK

Instalace pristroje na bodu na stavebni ose
Pristroj je postaven na oznac¢eny bod na stavebni ose, ze kterého jsou dobfe viditelné mérené body, resp. prvky.
Predevsim je tfeba zajistit bezpecné a pevné postaveni pomoci stativu.

&

Pozice pfistroje PO a orientacni bod P1 leZi na spole¢né stavebni ose.

10.2.2.1 Zadavani stani¢niho bodu

Pro stani¢ni bod, resp. stanovisté pfistroje musi byt zadano oznaceni pro jednoznacénou identifikaci, protoZze na
zakladé ulozeni stani¢nich dat je nutné jednoznaéné oznaceni.

Zadejte stanici 1 = Zadavani nazvu stanice.

Apliketiytyd eni HiNastavte stanici Zpst Névrat k pfedchozimu zobrazeni.

Stan ID Stad g E Potvrzeni zadani stanice a po-

kra¢ovani s orientaci.

N
E

L.
paN—

Zpét Dale
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10.2.2.2 Zadavani zamérného bodu
Pro orienta¢ni bod musi byt zadéano oznaceni pro jednoznacnou identifikaci pfi ukladani dat.

PR 0 i1 A Zadavani ndzvu orienta¢niho
Zdavl orient. bdu NOOB_S ﬂ badis
Ry RHEETS el E\ Navrat k predchozimu zobrazeni.
Stan ID Sta
. ‘E Pokra¢ovani k orientaénimu mé-
Ori Bod R1| ;| Feni.
M&F Méreni uhlu a vzdalenosti. Po-

kra¢ovani se zobrazenim nové
vypocitané vysky stanice.

Zpét Dale

Po zadani orientaéniho bodu musi byt provedeno "méfeni" k orientacnimu bodu. K tomu je tfeba co nejpresnéji zaméfit
orienta¢ni bod nebo zamérny bod.

10.2.2.3 Nastaveni stanice pomoci stavebni osy
Po zméFeni Ghl pro orientaci je ihned provedeno nastaveni stanice.

Nastavie stanici

Zpst Navrat k orientaénimu méreni.

Aplik=\iytyd eni HiNastavte stanic Nahled Zobrazeni stani¢nich dat.

Stan ID Stas H ! e Nastaveni stanice.
10

FEE

Cri Bod

Zpét | Nahled \ Nastav

UPOZORNENI

Stanice je vzdy ulozena ve vnitini paméti. Pokud jiz ndzev stanice v paméti existuje, musi byt stanice pfejmenovana,
resp. zadan novy nazev stanice.

Po nastaveni stanice pokracuje pouzivani vlastni zvolené hlavni aplikace.

10.2.2.4 Posunuti a otoceni osy
Posunuti osy
Pocate¢ni bod osy Ize posunout, aby bylo mozné pouZzit jinou referenci jako po¢atek soufadnicového systému. Pokud

je zadan& hodnota kladnd, posune se osa dopredu, je-li zdporna, pak dozadu. Pocatecni bod se v pfipadé kladné
hodnoty posune doprava, v pfipadé zaporné hodnoty doleva.
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Posunuti ref. linie 0 | Zpat Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik.sPosun. wtySeni E' Ru&né zadat posunuti osy.
- 1 ==
Délka 0.000 m E M&F Spustit méfeni k bodu. Zobrazi
e 1 se naméfené hodnoty osy, vzda-
Pric 0.000 m E T lenost a vySka. Popis hodnot
I maze byt individualni.
I -
Otogcit osu.
.
)_ Dale Prejit na dal$i krok.
Cd

zpet | otacet | Mer | Dale

Otoceni osy
Smér osy Ize otocit kolem pocate¢niho bodu. Pfi zadani kladnych hodnot se osa oto¢i ve sméru hodinovych rucicek,
v pfipadé zapornych hodnot proti sméru hodinovych rucicek.

Zpét Navrat k predchozimu zobrazeni.

_zv# |
’T‘ Potvrdit rotaci.

7 8 9 0

Zrus OK

Po nastaveni stanice pokracuje pouzivani vlastni zvolené hlavni aplikace.

10.2.3 Volné staniceni se stavebnimi osami

Volné stani¢eni umoziuje ureni pozice stanice pomoci méfeni Uhll a vzdalenosti ke dvéma referenénim bodim.
Moznost volné instalace se pouziva v ptipadé, Ze stanici nelze postavit na bodu stavebni osy nebo je vyhled na mérené
pozice znemoznén.

P¥i volné instalaci resp. volném staniceni je tfeba zvlastni peclivosti.

Pro uréeni stanice se provadéji dodateéna méreni, ktera vzdy predstavuiji riziko chyb.

Kromé toho je tfeba dbat na to, aby geometrické poméry poskytly pouzitelnou pozici.

Pristroj pfedevsim provéfuje geometrické poméry, aby vypocital pouzitelnou pozici, a upozorfiuje na kritické pfipady.
Avsak zvlastni peclivost je zde povinnosti uzivatele - protoze software nem(ze rozpoznat véechno.
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Zvolte typ stanice iD 1 Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-

zimu zobrazeni.

Aplik=tybyéent HNastavte stanici

Potvrzeni vybéru a pokra¢ovani
Vysky ke starice,
Bod systém Staveb Osa
Stan nastav. Volna Stan

Zrus OK

Volna instalace pfistroje pomoci stavebni osy

Pro volnou instalaci je tfeba najit bod na pfehledném misté, aby byly dobfe viditelné dva referenéni body stejné
stavebni osy a soucasné byla zaru¢ena co nejlepsi viditelnost k méfenym bodim.

V kazdém pripadé je vhodné nejprve udélat na zemi znacku a poté na ni postavit pfistroj. Tak je vzdy zajisténa moznost
nasledného opétného ovéreni pozice a zjisténi pfipadnych nejasnosti.

Nasledné mérené referenéni body musi lezet na stavebni ose nebo v pfipadé, Ze neni k dispozici Zadna osa, je stavebni
osa resp. referen¢ni osa definovana.

£

P, |

Pozice pfistroje PO lezi mimo stavebni osu. Méfeni k prvnimu referenénimu bodu P1 stanovi poc¢atek stavebni osy,
zatimco druhy referenéni bod P2 zavadi smér stavebni osy do systému pfistroje.

U nasleduijicich aplikaci se pocitani podélnych hodnot vztahuje na smér stavebni osy s hodnotou 0.000 u prvniho
referenéniho bodu.

PFi¢né hodnoty se ke stavebni ose vztahuji jako pravouhlé vzdalenosti.
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10.2.3.1 Méfeni k prvnimu referenénimu bodu na stavebni ose

Zméite Ref Bod 1 I 1 '; gggivéni nazvu orienta¢niho
ApliksViytyéeni HZmafte Bad 1 -
;'e’f ::d”' ; mere Ho T E’ Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
E I
L E Zméfit uhel a vzdalenost.
@ Pokracovani k méfeni ke dru-

Hu 14°4728" hému referenénimu bodu.

CSs
Vi 75023 48| AN\ 05
Hy -

Zpét | MeF ‘ Dale

10.2.3.2 Méreni k druhému referenénimu bodu

Zvolte ref. hod 2 Zpét Navrat k méfeni k prvnimu refe-

renénimu bodu.

Aplik. > H-wyhyéenidfinstalace stanice

Ref. bod 2 16 g H M&F Méfeni Uhlu a vzdalenosti.
N
|LE

Dale Pokracovani k nastaveni stanice.

Hu 165" 19" 12" -
Vi 795 42 47" J—/‘-"A—"L l@ licr;%t;?rﬁ \ézoci;ilfanostl mezi refe-
Hy 3117 m

Zpét |Konir.v| MeF | Dale

Pokracujte kontrolou vzdalenosti mezi stanici a orientacnim bodem podle popisu v pfislusnych kapitolach.

10.2.3.3 Nastaveni stanice
Po zméfeni Uhll pro orientaci je ihned provedeno nastaveni stanice.

Nastavie stanici 0 ! Alfanumerické pole pro zadavani
AL nazvu stanice.

Aplik=\Aytydeni HiMastavte stanici

e G F SR Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Nahled Zobrazeni stani¢nich dat.

Diasta Nastaveni stanice.

Cri Bod

Stan ID Sta|"s, |
R1

Zpét | Nahled | Nastav

UPOZORNENI
Stanice je vzdy ulozena ve vnitini paméti. Pokud jiz ndzev stanice v paméti existuje, musi byt stanice prejmenovéana,
resp. zadan novy nazev stanice.

Pokracujte oto€enim osy a posunutim osy podle popisu v pfisluSnych kapitolach.
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10.2.4 Nastaveni stanice na bodu pomoci souradnic

Na mnoha stavbach jsou k dispozici body z vyméFovani s pfislusnymi soufadnicemi nebo pozice stavebnich prvkd,
stavebnich os, zaklad( atd. popsané soufadnicemi.

V tomto pfipadé Ize pfi instalaci stanice rozhodnout, zda bude pracovat v systému soufadnic nebo stavebnich os.

Zvolte 1 stanice a ZruE Preru$eni a navrat k pfedcho-
¥p 4 zimu zobrazeni.

Potvrzeni vybéru a pokra¢ovani
OK
k ur&eni stanice.
Souiad/plan
Nad bodem

Aplik=tybyéent HNastavte stanici

VySky
Bod systém

Stan nastav.

Zrus OK

Instalace pristroje na bodu pomoci souradnic

Pristroj je postaven na oznaceny bod na zemi, jehoZ pozice dana souradnicemi je zndma a z néhoz jsou dobfe viditelné
méfené body, resp. prvky.
Predevsim je tfeba zajistit bezpecné a pevné postaveni pomoci stativu.

M)

- P,

= E(Y)

Pozice pfistroje se nachazi na soufadnicovém bodu PO a pro orientaci zaméfuje jiny souradnicovy bod P1.
Pristroj vypocita polohu v soufadnicovém systému.
Pro lepsi identifikaci orientac¢niho bodu Ize zméfit vzdalenost a porovnat ji se soufadnicemi.

UPOZORNENI
Tim je dana vétsi jistota pro spravnou identifikaci orienta¢niho bodu. Ma-li souradnicovy bod PO také vysku, je nejprve
pouzita jako vyska stanice. Pfed kone¢nym stanovenim stanice Ize vy$ku stanice vzdy nové urcit nebo zménit.

Orientacni bod je rozhodujici pro spravny vypocet sméru, a proto by mél byt vybran a zméten peclive.

10.2.4.1 Zadani polohy stanice

Pro stani¢ni bod, resp. stanovisté pfistroje musi byt zadano oznaceni s jednoznacnou identifikaci a k tomuto oznacéeni
musi patfit soufadnicova pozice.

Tj. stani¢ni bod maZze byt v projektu k dispozici jako ulozeny bod nebo musi byt soufadnice zadany ru¢né.
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= Zadavani nazvu stanice.

Zadeijte stanici

Stan ID Stad|:=|

Dale Potvrzeni zadani stanice a po-
N kracovani s orientaci.
E

A A
Aplik=\ytyéeni HNastavte stanisi Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

L.
it

Zpét Dale

Po zadani nazvu stani¢niho bodu jsou vyhledany pfislusné souradnice nebo pozice z uloZzenych grafickych dat.
Nejsou-li pod zadanym nazvem k dispozici zadna bodova data, musi byt soufadnice zadany rué¢né.

10.2.4.2 Zadavani zamérného bodu

Pro zamérny bod musi byt zadano oznacéeni s jednoznaénou identifikaci a k tomuto oznaceni musi patfit soufadnicova
pozice.

Zameérny bod musi byt v projektu k dispozici jako ulozeny bod nebo musi byt souradnice zadany ru¢né.

Zadavani orient. bodu D 0 1 B_6.1.1[:5] Zadévani nazvu orientaéniho
eI . 3 = bodu.
Apllevtycen WNastarts Sanle Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Stan ID Sta4 | | e
Kontr. V ontrola vzdalenosti mezi stanici
Cri Bod 10 EI N ‘: a orientaénim bodem.
£ Dale PokraCovani k nastaveni stanice.

Méfeni Uhlu a vzdalenosti.

@
=

A
Zpét | Kontr. V | Dale

UPOZORNENI
PFi zadavani nazvu orientacniho bodu jsou pfislusné souradnice nebo pozice vyhledany z ulozenych grafickych dat.
Nejsou-li pod timto ndzvem k dispozici zadna bodova data, musi byt soufadnice zadany ru¢né.

Volitelna kontrola vzdalenosti mezi stanici a orientaénim bodem
Po zadani zamérného bodu musi byt tento bod pfesné zaméren pro orientacni méreni.
Po zméreni orientace existuje moznost kontroly vzdalenosti mezi stanici a orientaci.

Je to pomlicka pro ovéfeni spravného vybéru bodu a spravného zaméfeni tohoto bodu a ukazuje, jak dobfe se
namérend vzdalenost shoduje se vzdalenosti vypocitanou ze souradnic.
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Provéite vzdalenost l Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

AR S PO S ales Dale Pokracovani k dalsimu zobrazeni
Stan ID Stag | ¥ s dal§imi nastavenimi.
COri Bod 10 N
E
dHy -0.504 m

zpet | mer |

Udaj dHv je rozdilem mezi naméfenou a ze soufadnic vypoditanou vzdalenosti.
Stisknutim tlacitka Dal$i Ize zkontrolovat dal$i body. Na displeji se kromé dHv navic zobrazi hodnota pro dHU, coz je
rozdil mezi zméfenym vodorovnym uhlem a vodorovnym thlem vypocitanym pomoci soufadnic

10.2.4.3 Nastaveni stanice
Stanice je vzdy uloZena ve vnitfni paméti.
Pokud jiz ndzev stanice v paméti existuje, musi byt stanice pfrejmenovana, resp. zadan novy nazev stanice.

Nastavie stanici 0 ) A1, Zadavani nazvu stanice.

Aplik=\iytpd eni HiNastavte stanici Zpét Navrat k orientaénimu méfeni.

Stan ID Stag H ! @ Zobrazeni stani¢nich dat.
12 ¥
E

Ori Bod @ Nastaveni stanice.

Zpét | Nahled \ Nastav

10.2.5 Volné stanic¢eni se souradnicemi

Volné stani¢eni umozriuje uréeni pozice stanice pomoci méfeni Uhll a vzdalenosti ke dvéma referenénim bodim.

Moznost volné instalace se pouziva v pfipadé, Ze stanici nelze postavit na bodu stavebni osy nebo je vyhled na mérené
pozice znemoznén.

P¥i volné instalaci resp. volném stani€eni je tfeba zvlastni peclivosti.

Pro uréeni stanice se provadéji dodateéna méreni, ktera vzdy predstavuiji riziko chyb.

Kromeé toho je tfreba dbat na to, aby geometrické poméry poskytly pouzitelnou pozici.

Pristroj pfedevsim provétuje geometrické poméry, aby vypocital pouzitelnou pozici, a upozorfiuje na kritické pripady.
Avsak zvlastni peclivost je zde povinnosti uzivatele - protoze software nem(ze rozpoznat véechno.
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Zvolte typ stanice iD 1 Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-

zimu zobrazeni.

Aplik=tybyéent HNastavte stanici

-OK Potvrzeni a prevzeti zadavani.
vysky
Bod systém Souiad/plan
Stan nastav. Volna Stan

Zrus OK

Volna instalace pfistroje pomoci souradnic

Pro volnou instalaci je tfeba najit bod na pfehledném misté, aby byly dobfe viditelné dva soufadnicové body a souc¢asné
byla zaru¢ena co nejlepsi viditelnost k méfenym bodim.

V kazdém pfipadé je vhodné nejprve udélat na zemi znacku a poté na ni postavit pfistroj.

Tak je vzdy zajiSténa moznost nasledného opétného ovéreni pozice a zjisténi pfipadnych nejasnosti.

» E(Y)

Pozice pfistroje je dana volnym bodem PO a postupnym zméfenim Uhl a vzdalenosti ke dvéma referenénim bodim
opatfenym soufadnicemi P1 a P2.

Nasledné je pozice pfistroje PO uréena z méfeni k obéma referenénim boddm.

UPOZORNENI

Jsou-li oba nebo pouze jeden referenéni bod opatfeny vySkou, je vySka stanice vypocitana automaticky. Pred
kone¢nym stanovenim stanice Ize vy$ku stanice vzdy nové urcit nebo zménit.
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10.2.5.1 Méfeni k prvnimu referenénimu bodu

Zméite Ref Bod 1

Zadavani nazvu orienta¢niho
bodu.

Aplik=vybyé eni HIZmEite Bod 1 - " ” -
X Navrat k predchozimu zobrazeni.

Ref Bod 1 R1[f,) ==

Zméfit uhel a vzdalenost.

Dale Pokracovani k méfeni ke dru-

R

Hua 14° 47" 28" hému referenénimu bodu.
Vi 757 23 48"
Hv ===

Zpét | MeF ‘ Dale
Prislusné souradnice nebo pozice jsou vyhledany z ulozenych grafickych dat.
Nejsou-li pod timto nazvem k dispozici Zzadna bodova data, musi byt soufadnice zadany ru¢né.

10.2.5.2 Méreni k druhému referenénimu bodu

Zvolte ref. bod 2 ! Zpét Navrat k méfeni k prvnimu refe-

ren¢nimu bodu.

Aplik. > H-wyhréenifinstalace stanice

Ref. bod 2 16 g H E Méreni Uhlu a vzdalenosti.
L
E

Dale Pokra¢ovani k nastaveni stanice.

Hu 165 19' 12"

Kontrola vzdalenosti mezi refe-
. Kontr. V
Vu T2°42' 47" ‘ﬂ"‘ E ren¢nimi body.
Hyv 3117 m

Zpét |Kontr.V| MeF ‘ Dale

Pokracujte kontrolou vzdalenosti mezi stanici a orientacnim bodem podle popisu v pfislusnych kapitolach.

10.2.5.3 Nastaveni stanice
Stanice je vzdy ulozena ve vnitini paméti.
Pokud jiz nazev stanice v paméti existuje, musi byt stanice prejmenovana, resp. zadan novy nazev stanice.

A1 F!BC Zadavani nazvu stanice.
Zpst Navrat k orientaénimu méreni.
Nahled Zobrazeni stani¢nich dat.
Nastav Nastaveni stanice.
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10.3 Nastaveni vysky

Méa-li se navic kromé staniceni a orientace jesté pracovat s vySkami, tj. maji byt uréovany nebo vytycovany zamérné
vysky, je tfeba urcit vysku stfedu dalekohledu pfistroje.
Vysku Ize nastavit dvéma rdiznymi metodami:

1. Vpfipadé znamé vysky bodu na zemi se zméfi vyska pristroje - obé hodnoty poskytnou vysku stfedu dalekohledu.
2. Kbodu nebo znaéce se znamou vyskou se provadi méfeni Uhld a vzdalenosti a vyska stfedu dalekohledu je tak
uréena, resp. zpétné prenesena pomoci "méreni'.

10.3.1 Nastaveni stanice pomoci stavebni osy (s moznosti Vyska "zap")

Je-li nastavena moznost s vy$kami, je v zobrazeni Nastavte stanici uvedena vy$ka stanice.
Mze byt potvrzena nebo nové uréena.

Uréeni nové vysky stanice

Vysku stanice Ize urcit dvéma rlznymi zpUsoby:

1. Pfimé ru¢ni zadani vysky stanice.

2. Urceni vysky stanice pomoci ruéniho zadani vysky vyskové znacky a méfeni svislého uhlu a vzdalenosti.

Stanovie Vs,g ku stanice l Zpst Navrat k predchozimu zobrazeni.
Aplik=Wytyé eni HiStanovte wiSku stanice Ruéni zadavani vysky stanice
Man V
Stan ID Sia nebo méfenlivk vyékolvé znacce.
Potvrzeni vySky stanice. Pokra-
Stan VS!§ 0400 m Eovani s nastavenim stanice.

v.rif 0.500 m

Zpét | Manv

1. Pfimé ruc¢ni zadani vysky stanice
Po zvoleni moZznosti nového uréeni vysky stanice v pfedchozim zobrazeni Ize ru¢né zadat novou vysku stanice.

v.piis 0.800 m /‘i/”i
| ok

Zadavani refer vvs | Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-
VY ky : 4 zimu zobrazeni.
Aplilc=\iytydeni HiStan owte wigku stani
REEES T anote e antee Nastay Potvrzeni vysky stanice. Pokra-

¢ovani s nastavenim stanice.

v.ref 0.400 m| 2]
Vi 75° 23' 44" {
v pfis 0.800 m|'zs)| &
vrif 0.500 m|'z;| /i

Zru§ | Mer ‘Nastav

2. Urceni vysky stanice pomoci zadani vySky a méfeni svislého uhlu a vzdalenosti

Zadanim referencni vysky, vysky pristroje a vysky reflektoru ve spojeni s mérenim svislého uhlu a vzdalenosti je vySka
stanice takika zpétné prevedena z vyskové znacky na stanici.

K tomu je bezpodminec&né nutné zadat spravnou vysku pfistroje a vysku reflektoru.
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Zadavani refer vySky

Aplik=vybyéent HStanovte wisku stanice

Preru$eni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

v.ref 0.400 m|'z;|
Vi 75° 23 44"
v.pfis 0.800 m|'z;|
v.rif 0.500 m|'z5)|/

Méreni Uhlu a vzdalenosti. Po-
kra¢ovani se zobrazenim nové
vypocitané vysky stanice.

Zrus

| Me&r ‘Nastav

Zobrazeni nové vypocitané vysky stanice po méreni
Po méfeni Uhlu a vzdalenosti je nové vypoditana vyska stanice zobrazena a mize byt potvrzena nebo zrugena.

Nastavte vy3ku stanice

Aplik=vytydeni HStanovte wiSku stanice

Preruseni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Stan ID
Stan Vys

v.pfis
V.rf

s |

Sta

Potvrzeni vy$ky stanice. Pokra-
¢ovani s nastavenim stanice.

-1.081 m

0.800 m
0.500 m

Zrug

Nastaveni stanice

Nastavte stanici

Aplik=ytyéeni HiNastavte stanici

Nastav

Zpét

Navrat k orientaénimu méfeni.

Stan ID Sta|".
Ori Bod R1
Stan Vy§

v.pfis 0.800 m

Stan Vys

Ruéni zadavani vysky stanice
nebo vyskové znacky resp. vy-
bér uloZzeného vyskového bodu
s méFenim svislého Uhlu a vzda-
lenosti.

o400m|——

Nahled

Zobrazeni stani¢nich dat.

] Nastav

Nastaveni stanice.

Zpét [Stan Vys| Nahled | Nastav

UPOZORNENI

Je-li zapnuta moznost "Vysky", musi byt pro stanici stanovena vyska, resp. zadana hodnota pro vysku stanice.

UPOZORNENI

Stanice je vzdy uloZena ve vnitfni paméti, pokud jiz ndzev stanice v paméti existuje, musi byt stanice pfejmenovana,

resp. zadan novy nazev stanice.

Po nastaveni stanice pokracuje pouzivani vlastni zvolené hlavni aplikace.
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10.3.2 Nastaveni stanice pomoci soufadnic (s moznosti Vyska "zap")
Uréeni nové vysky stanice
Vysku stanice Ize uréit tremi rGznymi zpUsoby:

e PFimé ruéni zadani vysky stanice
o Urceni vysky stanice pomoci ruéniho zadani vysky vySkové znacky a méfeni svislého Uhlu a vzdalenosti
o Urceni vysky stanice pomoci vybéru bodu s vyskou z datové paméti a méfeni svislého Uhlu a vzdalenosti k tomuto

bodu
Stanovte vysku stanice iD E‘ Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Aplik=Wytyé eni HiStanovte wiSku stanice — Urceni nové vySky stanice po-
Bod Vy§
moci ulozeného bodu.
Stan ID Sta7 SVEP——. -
i Ruéni zavuvjav’anl Y;{sky ,stanlge
Stan Vys 0.800 m nebo méfeni k vyskoveé znacce.
/i Potvrzeni a prevzeti zadavani.
= T
v.pfis 1.000 m —
v.rif 0.500 m|/I

Zpét |Bodvys| Manv | OK

1. Pfimé ruc¢ni zadani vysky stanice
Po zvoleni moZznosti nového uréeni vysky stanice v pfedchozim zobrazeni Ize rué¢né zadat novou vysku stanice.

Zrus Preruseni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Zadavani refer vySky

Aplik=vyhyé eni HiStanowvte wigku stanice

Nastaveni stanice.

Nastav

il

v.ref 0.400 m| 2]
Vi 75° 23' 44" {
v pfis 0.800 m|'zs)| &
vrif 0.500 m|'z;| /i

Zru§ | Mer ‘Nastav

2. Urceni vysky stanice pomoci zadani vysky a méreni svislého Uhlu a vzdalenosti

Zadanim referencni vySky, vysky pfistroje a vysky reflektoru ve spojeni s méfenim svislého uhlu a vzdalenosti je vySka
stanice takika zpétné prevedena z vyskové znacky na stanici.

K tomu je bezpodminec&né nutné zadat spravnou vysku pfistroje a vysku reflektoru.

245

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135725/ 000/ 01



zimu zobrazeni.
Aplik=vybyéent HStanovte wisku stanice

& Méreni Uhlu a vzdalenosti. Po-
kra¢ovani se zobrazenim nové

Zadavani refer vysky L Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-
T

vypocitané vysky stanice.
v.ref 0.400 m|'z;|
Vu 75° 23" 44" /i
arr . T
v.pfis 0.800 m|'z;|| ¢
v.rif 0.500 m| 2|/

Zrus | Me&r ‘Nastav

Zobrazeni nové vypocitané vysky stanice po méreni
Po méfeni Uhlu a vzdalenosti je nové vypoditana vyska stanice zobrazena a mize byt potvrzena nebo zrugena.

Nastavte vy3ku stanice

Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Aplik=vytydeni HStanovte wiSku stanice

ik

Nastav Nastaveni stanice.
Stan ID Sta
Stan Vys -1.081 m
v pfis 0.800 m
v HIf 0.500 m

Zrug Nastav

3. Uréeni vysky stanice pomoci vybéru bodu s vy$kou z datové paméti a méreni svislého uhlu a vzdalenosti
Zadanim vyskového bodu, vysky pristroje a vysky reflektoru ve spojeni s méfenim svislého Uhlu a vzdalenosti je vy$ka
stanice takika zpétné prevedena z vyskového bodu, resp. vyskové znacky na stanici.

K tomu je bezpodmine¢né nutné zadat spravnou vysku pfistroje a vysku reflektoru.

Zvolte vwikowy bod 0 _53 Zadavani nazvu vyskového
. v vy - i - E bodu.
Aplil=Yytyceni HfStanowte wyshu stanice — Prerudeni a navrat k pFedcho-
Vy§ Bod 11 A Q zimu zobrazeni.
o Méreni Uhlu a vzdalenosti. Po-
Mé&r
v.ref 0.000 m kra¢ovani se zobrazenim nové
VL" ?20 22| 58“ vypocitané vysky stanice.
) s =
v.pfis 1.000 m|'z;| ¢
v.rif 0.500 m| 2|/

Zrus Me&r

Prislusné souradnice nebo pozice jsou vyhledany z uloZzenych grafickych dat.
Nejsou-li pod timto ndzvem k dispozici zddna bodova data, musi byt soufadnice zadany ru¢né.
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Zobrazeni nové vypocitané vysky stanice po méreni
Po méfeni Uhlu a vzdalenosti je nové vypocitana vyska stanice zobrazena a mlize byt potvrzena nebo zrusena.

Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Nastavie vysku stanice =i

Aplik=vyhyé eni HiStanowvte wigku stanice

il

Nastav Nastaveni stanice.
Stan ID Sta
Stan Vys -1.081m
v pfis 0.800 m
v.rif 0.500 m

Zru§ Nastav

Nastaveni stanice
Je-li nastavena moznost s vySkami, je v zobrazeni Nastavte stanici uvedena vySka stanice.
MUZe byt potvrzena nebo nové uréena.

Nastavie stanici | Zpét Navrat k orientaénimu méfeni.

Aplik=ytydeni HNastavte stanici Stan Vs Ruéni zadavani vysky stanice
Stan ID Sta7| H nebo vyskové znacky resp. vy-
QJC bér uloZzeného vyskového bodu
Ori Bod 10 N IselToeSrt?mm svislého Uhlu a vzda-
. .

Stan Vy§ 0.800 m Nahled Zobrazeni staniCnich dat.

v.pfis 1.000 m D Nastay Nastaveni stanice.

Zpét [Stan Vys| Nahled | Nastav

UPOZORNENI

Je-li zapnuta moznost "Vysky", musi byt pro stanici stanovena vySka, resp. zadana hodnota pro vysku. Neni-li
zobrazena zadna vyska stanice, objevi se chybové hlaSeni s pokynem pro ur€eni vySky stanice.

11 Aplikace

11.1 Vodorovné vytyceni (H-vytyceni)
11.1.1 Princip H-vytyéeni
Pomoci vyty€eni se planova data prenaseji do terénu.

Tato planova data jsou bud rozméry, které se vztahuji na stavebni osy, nebo pozice, které jsou popsany pomoci
souradnic.

Planové data resp. vytyovaci pozice mohou byt zadavany jako rozméry resp. vzdalenosti pomoci soufadnic nebo
pouzivany jako data, ktera byla dfive pfenesena z pocitace.

Planova data mohou byt navic na tachymetr prenesena z pocitace jako vykres CAD a zvolena na tachymetru pfi
vytyCovani jako graficky bod resp. graficky prvek.

Proto neni tfeba manipulovat s velkymi Cisly ¢i mnozinami Cisel.
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Nabidka aplikace ! Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik=\/alba aplikace 2 Pokracovani k vybéru dalSich
Dale

|: aplikaci.
- H Vyvolani aplikace Vodorovné

= /v- vyty&eni.

WytyEeni H Promé&F geni H
11
AR ¢

Y yytyéeni Mé&feni rozpéti

Zpét Dalsi

Po vyvolani aplikace se zobrazi projekty resp. vybér projektt (viz kapitolu 13.2) a pfislugna volba stanice resp. instalace
stanice.

Po instalaci stanice se spusti aplikace "Vodorovné vyty€eni".

Podle volby stanice se nabizeji dvé moznosti uréeni vyty€ovaného bodu:

1. Vyty€eni bodl pomoci stavebnich os.
2. Vyty€eni bodli pomoci soufadnic a/nebo bodl na zakladé vykresu CAD.

11.1.2 Vytyéeni pomoci stavebnich os

PFi vytyCovani pomoci stavebnich os se zadavané hodnoty vyty€eni vztahuji vzdy na stavebni osu, ktera byla zvolena
jako referenéni osa.

Zadavani vytyéovaciho bodu ke stavebni ose

Zadéavani vytyCovaci pozice jako rozmérli ve vztahu ke stavebni ose definované pfi instalaci stanice resp. stavebni
ose, na které je pristroj postaven.

Zadavané hodnoty jsou podéiné a pti¢né vzdalenosti ve vztahu k definované stavebni ose.
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E\ Névrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik-vAtwéeni HiZad avani hodnot wbyéeni Potvrzeni zadavani a pokraco-

Bod ID R49| = | vani se zobrazenim pro vyrov-
5= nani pristroje k vytycovanému

v.Hf 0.400 m|'z;| bodu.

Vych 7.000 m

Sev 6.800 m

VyS 2.746 m

Zpét oK
UPOZORNENI

Hodnoty vytyCeni na stavebni ose smérem vpred a vzad od stanice pfistroje jsou podélné hodnoty a hodnoty vytyceni
lezici vpravo a vlevo od stavebni osy jsou pfi¢né hodnoty. Vpred a vpravo jsou pozitivni hodnoty, vzad a vlevo jsou
negativni hodnoty.

Smér k vyty¢ovacimu bodu

Pomoci tohoto Udaje se pfistroj vyrovnava k vytyCovanému bodu tak, ze se pristrojem otaci tak dlouho, az Cerveny
ukazatel sméru ukazuje na "nulu" a ¢iselny udaj uhlového rozdilu pod nim stoji dostate¢né presné na "nule". V tomto
pfipadé ukazuje nitkovy kfiz smérem k vyty¢ovacimu bodu, aby daval znameni nosici reflektoru.

Dal$i moznosti je, ze nosi¢ reflektoru se mize pomoci navadéciho zafizeni sam smérovat k zamérmé linii.

Vyrovnéni a méieni 0 Zpst lgl:r:/irat k zadavani hodnot vyty-
Aplik=vytyéent Hytréovac bad w- . ] N <

M&F Méreni vzdalenosti a pokraco-
v.rif 0.400 m E P mnm vani se zobrazenim korekci vyty-

Y 7 Zeni.

Bod ID H | SN2
Hu 34° 31' 05" dHG IEEEER
Hv 1414 m
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PO je pozice pfistroje po instalaci.

P1 je vytyCovaci bod a pfistroj je jiz vyrovnan k vyty¢ovacimu bodu.

Nosi¢ reflektoru stoji pfiblizné ve vypocitané vzdalenosti.

Po kazdém méreni vzdalenosti se zobrazi, o jakou hodnotu vpred nebo vzad se musi nosi¢ reflektoru posunout ve
sméru k vytyGovanému bodu.

Korekce vytyéeni po zméreni vzdalenosti
Po zméFeni vzdalenosti je nosi¢ reflektoru smérovan pomoci korekci vpred, zpét, vlevo, vpravo, nahoru a dold.
Je-li nosi¢ reflektoru "zaméren" presné v zadmérné linii, ukazuje korekéni Udaj vpravo / vlevo korekci 0.000 m (0.00 ft).

E g:r\]/[at k zadavani hodnot vyty-
Aplik=Viytydani HidytyEovaci bod - S -
IE Zobrazeni a ulozeni vysledkd.
Al ME P E Méfeni vzdalenosti a datovani
Bod ID H1 korekci vytyceni.
fo" 1918 m & @ Zadavéni dalSiho bodu.
Vievo 0.002 m
Dol 2102 m

Zpét |Vg:s|ed| MeF ‘D.Bod

PO je pozice pristroje po instalaci.
Pfi méfeni pozice reflektoru, kterd nelezi presné ve sméru k novému bodu, jsou zobrazeny pfislusné korekce vpred,
zpét, vlevo, vpravo k novému bodu P1.

Pfehled smérovych pokynii k vytyéovacimu bodu poéinaje poslednim naméfenym zamérnym bodem

vpf Nosi¢ reflektoru se musi posunout o zobrazenou hod-
notu ve sméru k pristroji.

zpét Nosi€ reflektoru se musi posunout o zobrazenou hod-
notu ve sméru od pfistroje.

vlevo Nosi¢ reflektoru se musi v pohledu od pfistroje posu-
nout o zobrazenou hodnotu vlevo.

vpravo Nosi¢ reflektoru se musi v pohledu od pfistroje posu-

nout o zobrazenou hodnotu vpravo.
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nahoru Spice reflektoru se musi posunout o zobrazenou hod-
notu nahoru.

doll Spice reflektoru se musi posunout o zobrazenou hod-
notu dold.
Vysledky vytyéeni
Zobrazeni vytyGovacich rozdild v hodnotach Délka, P¥i¢ a Vyska na zakladé posledniho méfeni zamérného bodu.
Vysled geni Navrat k zadavani hodnot vyty-
ky vytyceni goni
B et R ey hent UloZeni hodnot vyty&eni a po-
Bod ID R49 slednich rozdilti.
. Zadavani dal$iho bodu.
d\fych -4.914 m
dSev -4.343 m o+
e dSew
d\/y§ 3111 m
E
Zpét | Uloz | D.Bod
UPOZORNENI

V pripadé, Ze pri instalaci stanice nebyla nastavena zadna moznost pro vysky, jsou vySkové udaje i vdechny s nimi
souvisejici Udaje potlaceny.

Ukladani vytyéovacich dat pomoci stavebnich os

Bod ID Néazev vytyCovaciho bodu.
Délka (zadana) Zadana podélna vzdalenost vztazend na stavebni osu.
P¥i¢ (zadand) Zadana pri¢na vzdalenost vztazend na stavebni osu.
Vyska (zadand) Zadana vyska.
Délka (naméfenad) Namérena podélna vzdalenost vztazena na stavebni
osu.
PFi¢ (namérena) Nameérena pri¢na vzdalenost vztazena na stavebni osu.
Vyska (namérena) Naméfena vyska.
dPri¢ Rozdil v pfi¢né hodnoté na zakladé sta-
vebni osy. dPfi¢ = Pfi¢ (naméfend) - PFi¢
(zadana)
dLn Rozdil v podéiné hodnoté na zakladé stavebni osy.
dLn = Délka (namérena) - Délka (zadana)
dvys Rozdil ve vySce. dVys = Vyska (naméfend) - Vyska (za-
dand)

11.1.3 Vytyceni pomoci souradnic

Zadavani vytyéovacich bodu
Zadéavani hodnot vyty&eni pomoci bodovych soufadnic Ize provadét tremi rliznymi zplsoby:

1. Ruéni zadavani bodovych souradnic.
2. Vybér bodovych soufadnic ze seznamu s ulozenymi body.
3. Vybér bodovych souradnic z grafiky CAD s ulozenymi body.
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Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik=Vytyé ent HiZad awani hodnot vityé eni m Potvrzeni zadavani a pokraco-

=T Rl s
v.Hf 0.400 m|'z;| bodu.

Vych 7.000m

Sev 6.800 m

VyS 2746 m

Zpét OK
Zadavani vytyéovacich bodid (pomoci vykresu CAD)
Vyty€ovaci body se vybiraji pfimo z vykresu CAD.

Pfitom je jiz bod ulozen jako trojrozmérny nebo dvojrozmérny bod a pfislusnym zplsobem je extrahovan.

Zobrazeni vybraného bodu

Zvolte z planu

O z grafiky.
Aplik=Spravee dat'Projekt
s Preruseni a navrat k zadavani
Zru§
<“) 4 vytyCovacich bodd.
. > | Pian Vybér bodu z planu.
L : p L Vybér bodu ze seznamu.
foagt ® Q Rucni zadavani soufadnic.
Q Potvrzeni vybraného bodu.
| — ] oK Y
Zpét | Pian ;eznar‘ Man \ OK
UPOZORNENI

Je-li instalace stanice nastavena bez vy$ek, jsou vySkové Udaje i v&echny souvisejici Udaje potlaceny. Dalsi udaje
odpovidaji udajim v predchozi kapitole.

4
M

EY)

PO je pozice pfistroje po instalaci.

P1 je bod dany souradnicemi. Po vyrovnani pfistroje se nosi¢ reflektoru posune k pfiblizné vypocitané vzdalenosti.
Po kazdém mérfeni vzdalenosti se zobrazi, o jakou hodnotu se jeSté musi nosi¢ reflektoru posunout ve sméru
k vytyGovanému bodu.
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Vysledky vytyéeni pomoci soufadnic
Zobrazeni vyty¢ovacich rozdilG v soufadnicich na zakladé poslednich méfeni vzdalenosti a thld.

Vsled Eeni 0 l Zo8t Névrat k zadavani hodnot vyty-
¥ ky Vyty 7 B ceni.
Aplik=vybyé ent HAsediy wybrdeni

5 UloZeni hodnot vyty€eni a po-
UloZ
Bod ID R49 slednich rozdilCi.

dVych -4914 m D. Bod Zadavani dalsiho bodu.
dSev -4.343 m A+
dSew
dVys 3111 m
“Gueh

Zpét | Uloz ‘D. Bod

PO je pozice pfistroje po instalaci.
Pri méreni pozice reflektoru, kterd nelezi presné ve sméru k novému bodu, jsou zobrazeny pfislusné korekce vpred,
zpét, vlevo, vpravo k novému bodu P1.

Ukladani dat vytyéeni se souradnicemi

ID-bod Néazev vytyCovaciho bodu.

Severni souradnice (zadand) Zadana severni soufadnice vztazena na referenéni sou-
fadnicovy systém.

Vyska (zadand) Zadana vyskova hodnota.

Vychodni soufadnice (zadand) Zadana vychodni soufadnice vztazena na referenéni
soufadnicovy systém.

Severni soufadnice (naméfenad) Naméfena severni soufadnice vztazena na referencni
soufadnicovy systém.

Vyska (namérend) Namérena vyska.

Vychodni soufadnice (naméfena) Naméfena vychodni souradnice vztazena na referencni
souradnicovy systém.

dSev Rozdil severni souradnice na zakladé referencniho

souradnicového systému. dSev = severni soufadnice
(namérenad) - severni souradnice (zadana)

dvys Rozdil ve vysce. dVys$ = vyska (namérend) - vyska (za-
dand)
dVych Rozdil vychodni souradnice na zékladé referenéniho

soufadnicového systému. dVych = vychodni soufad-
nice (naméfenad) - vychodni souradnice (zadana)
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UPOZORNENI
Vodorovné vyty¢eni pomoci soufadnic ma stejny postup jako vytyceni vychézejici ze stavebnich os s tim rozdilem, ze
misto podélnych a pfi¢nych vzdalenosti se jako vysledky zobrazuiji resp. zadavaji soufadnice resp. rozdily soufadnic.

11.2 Svislé vytyceni (V-vytyceni)

11.2.1 Princip V-vytyceni
Pomoci V-vyty€eni jsou planova data pfenesena na svislou referencni rovinu, jako napf. sténu, fasadu atd.
Tato planova data jsou bud rozméry, které se vztahuji na stavebni osy na svislé referenéni roviné, nebo pozice, které
jsou popsany pomoci soufadnic ve svislé referenéni roviné.
Planové data resp. vytyovaci pozice mohou byt zadavany jako rozméry resp. vzdalenosti pomoci soufadnic nebo
pouzivany jako data, ktera byla dfive pfenesena z pocitace.
Planova data mohou byt navic na tachymetr prenesena z pocitace jako vykres CAD a zvolena na tachymetru pfi
vytyCovani jako graficky bod resp. graficky prvek.
Proto neni tfeba manipulovat s velkymi Cisly ¢i mnozinami Cisel.
K typickym aplikacim patfi uréovani polohy upevriovacich bodd u fasad, stén s listami, trubkami atd.
Jako zvlastni aplikace je zde jeSté moznost porovnani svislé plochy s teoretickou planovou plochou, a tedy zkontrolovani
resp. zdokumentovani rovinnosti.

Vysky (V§$)

- =

Navrat k predchozimu zobrazeni.

Apliks\alba aplikace - PRI =
B P IE zgllrlzggvam k vybéru dalSich
/! i 11t Vyvolani aplikace Svislé vyty-
P Ceni.
Wytyéeni H Promér V vytyeni
A
]
W vyty€eni Méfeni rozpéti

Zpét Dalsi
Po vyvolani aplikace se zobrazi projekty resp. vybér projektl a pfislusna volba stanice resp. instalace stanice.

Po instalaci stanice se spusti aplikace "Svislé vytyceni".
Podle volby stanice se nabizeji dvé moznosti uréeni vyty€ovaného bodu:
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1. Vyty&eni bodl pomoci stavebnich os, tj. os na svislé referen¢ni roving.
2. Vyty€eni bodli pomoci soufadnic a/nebo bodll na zékladé vykresu CAD.

11.2.2 V-vytyceni pomoci stavebnich os

Pfi V-vytyCeni pomoci stavebnich os jsou osy definovany pomoci méfeni ke dvéma referenénim boddm pfi instalaci
stanice.

Instalace stanice

Instalace stanice se provadi pokud mozno centralné / stfedové pred svislou rovinou ve vzdalenosti, ktera v idealnim
pfipadé umoZziuje dobrou viditelnost véech bodd.

Pomoci pfistroje je pfi jeho instalaci definovan nulovy bod (1) systému referenénich os a smér (2) svislé referenéni
roviny.

Pozor

referenéni roviné.

Optimalni instalace resp. pozice pfistroje je dosazeno v pfipadé, Ze pomér vodorovné referencni délky Ln ke vzdalenosti
P¥i¢ je v poméru Ln : Pfi¢ = 25: 10 az 7 : 10, takZe sevieny Uhel lezi v rozmezi o« = 40°-100°.

UPOZORNENI

Instalace stanice je analogicka instalaci stanice "Volna stanice" pomoci stavebnich os s tim rozdilem, Ze prvni
referenéni bod urcuje nulovy bod systému stavebnich os na svislé roviné a druhy referenéni bod ur€uje smér svislé
roviny k systému pfistroje. V kazdém pfipadé lezi osy ve vodorovném resp. svislém sméru od bodu (1).

Zadavani posunuti os

Pro posunuti systému os resp. "nulového bodu" na svislé referen¢ni roviné jsou zadany hodnoty posunuti.

Tyto hodnoty posunuti mohou posunout nulovy bod systému os v horizontéale vlevo (-) a vpravo (+), ve vertikale nahoru
(+) a dolli (-) a celou rovinu vpred (+) a vzad (-).

Posunuti os mize byt pottebné v pfipadé, Ze nelze "nulovy bod" zaméfit pfimo jako prvni referenéni bod, a proto je
tfeba pouzit stavajici referenéni bod, ktery musi byt posunut na osu zadanim vzdalenosti jakozto hodnot posunuti.
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Posunuti ref linie L | Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-
4 zimu zobrazeni.

Aplik=y wybyS enifF osun. wybréeni

Potvrzeni zadavani a pokraco-
vani se zadavanim hodnot vyty-
Geni.

L/P 0.000 m|'z;|
H/D 0.000 m| 2]

Vpi / Vz 0.000 m|'z;| )[/
Zrus OK

Zadavani vytyéovaci pozice

Zadavani hodnot vytyceni jako rozmérl ve vztahu k referencéni ose definované pfi instalaci stanice resp. stavebni ose
na svislé roviné.

Zrus P!“'eruéenl' a navrat k vodni na-
i - il bidce.
EOITEY ety e @ Zadavani posunt referenéni ro-
Bod ID W1 |HBC| viny.
Potvrzeni zadavani a pokrac¢o-
oK
v.Hf 1.800 m|123| \—1 vani se zobrazenim pro vyrov-
. 9 nani pristroje k vyty¢ovanému
Délka 5.000 m|'z,| bodu,
Vys 6.000 m|2;|
PFi¢ 0.200 m|'z;|

Zru§ | Posuny | OK

Smér k vyty¢ovacimu bodu

Pomoci tohoto Udaje se pfistroj vyrovnava k vyty¢ovanému bodu tak, ze se pristrojem otaci tak dlouho, az ¢erveny
ukazatel sméru ukazuje na "nulu".

V tomto pfipadé ukazuje nitkovy kfiz smérem k vyty€ovacimu bodu.

Poté se dalekohled posouva po vertikale tak dlouho, az nemaji oba trojuhelniky Zzadnou vypln.

UPOZORNENI
P¥i vyplni horniho trojuhelnika posuiite dalekohled doll. Pfi vyplni doIniho trojuhelnika posurite dalekohled nahoru.

Osoba s navadécim zafizenim se pfipadné mize sama orientovat k zamérné linii.
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Vyrovnani a méfeni
Aplik=y wybyd eniffytyGovaci bod

v.rif 0.400 m|'2;|
Bod ID 10
di 4749 03"
Hu 167 42' 03"
Hv 4479 m
Zpét Me&f
Korekce vytyéeni

Navrat k zadavani hodnot vyty-

Zpét Nav
ceni.

M&F Méreni vzdalenosti a pokraco-
vani se zobrazenim korekci vyty-
Geni.

Zobrazenim korekci je nosi¢ cile resp. cil smérovan nahoru, dold, vlevo, vpravo.
Pomoci méfeni vzdalenosti se rovnéz provadi korekce vpf resp. zpét.
Po kazdém méreni vzdalenosti jsou zobrazené korekce aktualizovany, aby se postupné bliZily kone¢né pozici.

Aplik=y wybyd eniffytyGovaci bod

v.rif 0.400 m|'2;|

Bod ID 1

Vpravo 3132 m o
Nahoru 6519 m o
Zpét 1.743 m

Zpét | Vysied | M&F | D.Bod

Zobrazené pokyny pro smér pohybu méreného cile.
vpr

Navrat k zadavani hodnot vyty-
ceni.

Zpét

Zobrazeni a ulozeni vysledkd.

Vysled

Méreni vzdalenosti a datovani
korekci vyty€eni.

Mé&F

Zadavani dalSiho bodu.

D. Bod

Nosi€ cile resp. cil se musi dale posunout ve sméru
k referenéni roviné.

zpét Nosi¢ cile resp. cil se musi dale posunout ve sméru od
referenéni roviny.

vlevo Nosi¢ cile resp. cil se musi v pohledu od pfistroje posu-
nout o zobrazenou hodnotu vievo.

vpravo Nosi¢ cile resp. cil se musi v pohledu od pfistroje posu-
nout o zobrazenou hodnotu vpravo.

nahoru Nosi¢ cile resp. cil se musi v pohledu od pfistroje posu-
nout nahoru o zobrazenou hodnotu.

dold Nosi€ cile resp. cil se musi v pohledu od pfistroje posu-
nout dold o zobrazenou hodnotu.

Vysledky vytyéeni

Zobrazeni vyty&ovacich rozdilt v hodnotach Délka, Vyska a P¥i¢ na zakladé poslednich méfeni vzdalenosti a ahld.
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W Fani 0 Zost Navrat k zadavani hodnot vyty-
ysledky vwytyEeni pé et
Aplik= by e niffsle dior wbré eni

UloZeni hodnot vyty&eni a po-
UloZ
Bod ID 10 e |

slednich rozdilC.

dLn 0.194 m @ Zadavani dalsiho bodu.
dvys -0.458 m b

dPFic 0.191 m s
Zpét | Uloz | D.Bod

Ukladani dat vytyceni se stavebnimi osami

£

Bod ID Néazev vytyCovaciho bodu.

Délka (zadand) Zadana podélna vzdalenost vztazena na referencni osu.

Vyska (zadand) Zadana vyskova hodnota.

P¥i¢ (zadand) Zadana hodnota P¥i¢ svisle na referenéni rovinu.

Délka (namérend) Namérena podélna vzdalenost vztazena na referenéni
osu.

Vyska (namérend) Namérena vyska.

PFi¢ (hamérend) Namérena hodnota PFi¢ vztazena na referenéni rovinu.

dLn Rozdil v podélné hodnoté na zakladé referenéni osy.
dLn = Délka (naméfend) - Délka (zadand)

dvys Rozdil ve vysce. dVy$ = VySka (naméfend) - Vyska (za-
dand)

dPri¢ Rozdil v pfi¢né hodnoté na zakladé referenéni osy.

dP¥i¢ = P¥i¢ (naméfend) - P¥i¢ (zadand)

11.2.3 V-vytyéeni pomoci souradnic

Souradnice Ize pouzivat, jsou-li napf. k dispozici referenéni body jako souradnice a rovnéz body na svislé roviné jako
souradnice ve stejném systému.
Tak je tomu napf. v pfipadé, Ze byla svisla rovina pfedem zaméfena pomoci souradnic.

Zadavani vytyéovacich bodu
Zadéavani hodnot vyty&eni pomoci bodovych soufadnic Ize provadét tfemi rliznymi zplsoby:

1. Ruéni zadavani bodovych souradnic.
2. Vybér bodovych soufadnic ze seznamu s ulozenymi body.
3. Vybér bodovych souradnic z grafiky CAD s ulozenymi body.
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Zadavani hodnot vyty&eni Di 0e Zrus Erg(r::éem a navrat k Gvodni na-

APl oyeemiifodnoty vrtvcent Potvrzeni zadavani a pokraco-

Bod ID W1 |HBC| vani se zobrazenim pro vyrov-
nani pristroje k vytyCovanému

v.rif 0.400 m|'2;| bodu.

Délka 7.000 m|z;|

VS 6.800 m|'2;|

PFi¢ 0.746 m|12;

Zrus | Posuny | OK

Zadavani hodnot vytyéeni (pomoci vykresu CAD)
VytyCovaci body se zde vybiraji pfimo z grafiky CAD.
Pfitom je jiz bod ulozen jako trojrozmérny nebo dvojrozmérny bod a pfislusnym zplsobem je extrahovan.

Zobrazeni vybraného bodu
z grafiky.

Zvolte z planu

Aplik=Spravee dat'Projekt

Navrat k zadavani hodnot vyty-
ceni.

A
4

v
N
I
c
wx

Ty Plan Vybér bodu z plénu.

Ruéni zadavani souradnic.

AxigTt
®

_znes |

|Fian |

Vybér bodu ze seznamu.
o

DO Lk

K Potvrzeni vybraného bodu.
Cam

Zpét | Plan

;eznar‘ Man ‘ OK

Vysledky vytyéeni pomoci souradnic
Zobrazeni vytyGovacich rozdill v soufadnicich na zakladé poslednich méfeni vzdalenosti a Ghld.

Zpst lv\lév’rat k zadavani hodnot vyty-
&eni.

Vysledky wytyEeni

Aplik= by e niffsle dior wbré eni

slednich rozdilG.

o 7 UloZeni hodnot vyty&eni a po-
o]

dLn 3132 m D. Bod Zadavani dal$iho bodu.
dvys -6.519 m &

s
dPfig 1.743 m | o—

-dLn

Zpét | Uloz | D.Bod

Ukladani dat vytycéeni se souradnicemi

ID-bod Nazev vyty¢ovaciho bodu.

Severni souradnice (zadand) Zadana severni soufadnice vztazena na referenéni sou-
fadnicovy systém.

Vyska (zadand) Zadana vyskova hodnota.
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Vychodni soufadnice (zadand) Zadana vychodni soufadnice vztazena na referenéni
soufadnicovy systém.

Severni soufadnice (naméfenad) Naméfena severni soufadnice vztazena na referencni
souradnicovy systém.

Vyska (namérend) Namérena vyska.

Vychodni soufadnice (naméfend) Naméfena vychodni souradnice vztazena na referenéni
soufadnicovy systém.

dSev Rozdil severni soufadnice na zakladé referen¢niho

souradnicového systému. dSev = severni soufadnice
(namérend) - severni souradnice (zadana)

dvys Rozdil ve vySce. dVys = vyska (namérend) - vyska (za-
dand)
dVych Rozdil vychodni souradnice na zékladé referenéniho

souradnicového systému. dVych = vychodni sourad-
nice (naméfend) - vychodni soufradnice (zadand)

UPOZORNENI
Svislé vytyceni pouziva vzdy trojrozmérné popisy bodd. P¥i vyty&eni pomoci stavebnich os a vyty&eni pomoci soufadnic
se pouzivaji rozméry délky, vysky a offsetu.

UPOZORNENI
Dalsi udaje odpovidaji idajim v predchozi kapitole.

11.3 Promérovani
11.3.1 Princip promérovani

Promérovani Ize v zasadé povazovat za obraceni aplikace Vodorovné vyty€eni.

Pomoci proméfovani se srovnavaji stavajici pozice se svymi planovymi pozicemi a odchylky jsou zobrazeny a ulozeny.
Podle instalace stanice mohou byt planova data resp. srovnavaci pozice pouzivany jako rozmeéry resp. vzdalenosti,
jako souradnice nebo body s grafikou.

Jsou-li planova data na tachymetr pfenesena z pocitace jako vykres CAD a zvolena na tachymetru pfi vytyGovani jako
graficky bod resp. graficky prvek, neni tfeba manipulovat s velkymi Cisly ¢i mnozinami Cisel.

K typickym aplikacim patfi ovéreni stén, sloupd, bednéni, velkych otvor( a mnohé dalsi. Pfitom se provadi srovnani
s planovymi pozicemi a rozdily jsou pfimo na misté zobrazeny resp. ulozeny.

Pro spusténi aplikace "Promérovani" se v nabidce aplikace stiskne prislusné tlacitko.
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Nabidka aplikace | Zpat Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik=\olba aplikace 5 Pokracovani k vybéru dalsich
Dale
‘: aplikaci.

/! H Vyvolani aplikace Proméfovani.

Wytyéeni H Promér ProméF
111 'I

/Rd- i la"

W vyty€eni Méfeni rozpéti

Zpét Dalsi

Po vyvolani aplikace se zobrazi projekty resp. vybér projektl a prislusna volba stanice resp. instalace stanice.
Po instalaci stanice se spusti aplikace "Proméfovani". Podle volby stanice se nabizeji dvé moznosti uréeni proméfo-
vaného bodu:

1. Proméfovani bodd pomoci stavebnich os.
2. Proméfovani bod pomoci soufadnic a/nebo bodd na zakladé vykresu CAD.

11.3.2 Promérovani pomoci stavebnich os

PFi proméfovani pomoci stavebnich os se zadavané hodnoty proméfovani vztahuji vzdy na stavebni osu, ktera byla
zvolena jako referencni osa.

Zadavani pozice promérovani

Zadéavani proméfovaci pozice jako rozmérli ve vztahu ke stavebni ose definované pfi instalaci stanice resp. stavebni
ose, na které je pristroj postaven.

Zadavané hodnoty jsou podéiné a pti¢né vzdalenosti ve vztahu k definované stavebni ose.

Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Aplik=ProméiZadavani dat proméfovani Potvrzeni zadavani a pokraco-
Bod ID H1 |HB | vani se zobrazenim pro vyrov-
5 nani pristroje k vytyCovanému

v.Hif 0.400 m|'z;| bodu.
Délka 0.000 m|'2;|
PFi¢ 0.000 m|'z;|
Vys 0.000 m|'2;|

Zpét .
UPOZORNENI

Hodnoty proméfovani na stavebni ose smérem vpred a vzad od stanice pristroje jsou podélné hodnoty a hodnoty
promeéfovani lezici vpravo a vlevo od stavebni osy jsou pfi¢né hodnoty. Vpred a vpravo jsou pozitivni hodnoty, vzad
a vlevo jsou negativni hodnoty.

Smér k promérovacimu bodu

Pomoci tohoto Udaje se pfistroj vyrovnava k promérovanému bodu tak, Ze se pfistrojem otaci tak dlouho, az ¢erveny
ukazatel sméru ukazuje na "nulu" a ¢iselny Udaj pod nim stoji dostate¢né pfesné na "nule".

V tomto pfipadé ukazuije nitkovy kfiz smérem k proméfovacimu bodu, aby daval znameni nosici reflektoru a identifikoval
promérovaci bod.
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UPOZORNENI

Dal$i moznosti u bod(i na zemi je, Ze nosic reflektoru se mdze pomoci navadéciho zatizeni z velké ¢asti sam smérovat

k z&dmérné linii.

Vyrovnani a méfeni

Aplik=tyhyéent HAAyhrdovac bad

oo

v.rif 0.400 m[/2|[ > s,
Bod ID mi ¥
Hu 34° 31 05" °0 OO >
i 1414 m

T et

Vysledky promérovani
Zobrazeni rozdild pozic v hodnotach Délka, PFi¢ a Vyska na zakladé poslednich méfeni vzdalenosti a uhld.

Vysledky proméfovani

Aplik=Froméifyslediy proméiovani

Bod ID H
dLn 0.135 m | &—
e
dPFic -3.582 m —
dVys 1.808 m
Zpét | Uloz | D.Bod
UPOZORNENI

Navrat k zadavani hodnot vyty-
Ceni.

Zpét
M&F MérFeni vzdéalenosti a pokraco-
vani se zobrazenim odchylek.

Navrat k zadavani hodnot vyty-
ceni.

UloZeni hodnot vyty&eni a po-
slednich rozdild.

Zadavani dalSiho bodu.

V pripadé, Ze pri instalaci stanice nebyla nastavena zadna moznost pro vysky, jsou vyskové udaje i vSechny s nimi
souvisejici Udaje potlaceny.

UloZeni dat promérovani se stavebnimi osami

Bod ID

Néazev vyty€ovaciho bodu.

Délka (zadand)

Zadana podélna vzdalenost vztazena na stavebni osu.

P¥i¢ (zadand)

Zadana pfi¢na vzdalenost vztazena na stavebni osu.

Vy$ka (zadand)

Zadana vyska.

Délka (naméfend)

Namérena podélna vzdalenost vztazena na stavebni
osu.

P¥i¢ (namérend)

Namérena pfi¢na vzdalenost vztazena na stavebni osu.

Vyska (namérend)

Namérena vyska.

dP¥i¢

Rozdil v pfi¢né hodnoté na zakladé sta-
vebni osy. dPfi¢ = Pfi¢ (naméfend) - PFi¢
(zadana)
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dLn Rozdil v podélné hodnoté na zakladé stavebni osy.
dLn = Délka (naméfend) - Délka (zadand)

dvys Rozdil ve vysce. dVy$ = Vyska (naméfend) - Vyska (za-
dand)

11.3.3 Promérovani pomoci souradnic

Zadavani promérovaciho bodu
Zadavani pomoci bodovych soufadnic Ize provadét tremi rliznymi zplsoby:

o Ruc¢ni zadavani bodovych souradnic.
o Vybér bodovych soufadnic ze seznamu s ulozenymi body.
o Vybér bodovych souradnic z grafiky CAD s uloZzenymi body.

Zadavani dat proméfovéni' QD U Zpst Navrat k predchozimu zobrazeni.

Aplik-ProméiZadavani dat proméfovani Potvrzeni zadavani a pokraco-

Bod ID R45| = | vani se zobrazenim pro vyrov-
5= nani pfistroje k proméfovanému

v.Hf 0.400 m|'z;| bodu.

Vych 0.800 m

Sev 0.900 m

VyS 0.400 m

Zpét oK

Zadavani promérovaci pozice (pomoci vykresu CAD)
Proméfovaci body se zde vybiraji pfimo z vykresu CAD.
Pfitom je jiz bod ulozen jako trojrozmérny nebo dvojrozmérny bod a pfislusnym zplsobem je extrahovan.

Zobrazeni vybraného bodu
z grafiky.

Zvolte z planu

Aplik=Spravee dat'Projekt

Zrus Preruseni a navrat k zadavani
proméfovacich bodu.

A
4
v

Ty Plan Vybér bodu z plénu.

[P—— Vybér bodu ze seznamu.

Ruéni zadavani souradnic.

AxigTt
®

ol
bEEE O

Potvrzeni vybraného bodu.
Cam

Zpét | Plan

;eznar‘ Man ‘ OK

UPOZORNENI
Je-li instalace stanice nastavena bez vysek, jsou vy$kové Udaje i véechny souvisejici Udaje potlaceny.

UPOZORNENI
Dalsi Udaje odpovidaji dajim v pfedchozi kapitole.

Vysledky vytyéeni pomoci soufadnic
Zobrazeni vyty¢ovacich rozdilt v soufadnicich na zakladé poslednich méfeni vzdalenosti a thld.

263

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135725/ 000/ 01



Navrat k zadavani hodnot vyty-
ceni.

Vysledky proméfovani QD

Zpst

Aplik=Froméifyslediy proméiovani

UloZeni hodnot vyty&eni a po-

Bod ID R45 slednich rozdilti.
dVSfCh -0.829 m D. Bod Zadéavéni dalSiho bodu.
dSev -2488 m &+
dSew
d\/y§ 1379 m %
Zpét | Uloz | D.Bod

Ukladani dat vytycéeni se souradnicemi

ID-bod

Néazev vytyCovaciho bodu.

Severni souradnice (zadand)

Zadana severni soufadnice vztazena na referenéni sou-
fadnicovy systém.

Vyska (zadand)

Zadana vyskova hodnota.

Vychodni soufadnice (zadand)

Zadana vychodni soufadnice vztazena na referenéni
soufadnicovy systém.

Severni soufadnice (naméfenad)

Naméfena severni soufadnice vztazena na referencni
soufadnicovy systém.

Vyska (namérena)

Naméfena vyska.

Vychodni soufadnice (naméfena) Naméfena vychodni souradnice vztazena na referencni

soufadnicovy systém.

dSev Rozdil severni soufadnice na zakladé referenéniho
souradnicového systému. dSev = severni soufadnice
(namérend) - severni souradnice (zadana)

dvys Rozdil ve vySce. dVys = vyska (namérend) - vyska (za-
dand)
dVych Rozdil vychodni souradnice na zékladé referenéniho

souradnicového systému. dVych = vychodni sourad-
nice (naméfend) - vychodni souradnice (zadand)

UPOZORNENI
Promérovani pomoci soufadnic ma stejny postup jako promérovani vychazejici ze stavebnich os s tim rozdilem, ze
misto podélnych a pfi¢nych vzdalenosti se jako vysledky zobrazuji resp. zadavaji soufadnice resp. rozdily soufadnic.

11.4 Méreni rozpéti
11.4.1 Princip méreni rozpéti

Pomoci aplikace Méfeni rozpéti se méfi dva body volné lezZici v prostoru, aby se zjistila vodorovna vzdalenost, s$ikma
vzdalenost, vyskovy rozdil a sklon mezi témito body.
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K urceni sklonu pomoci méreni rozpéti

Nabidka aplikace 08/06M 1 o Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Aplikzolba aplikace 4 PokraCovani k vybéru dalSich
Dale
aplikaci.
} /-: e Vyvolani aplikace Méfeni rozpéti.
1
WytyCeni H Promér MgFeni rozpéti
113
e ¢
WV wyhyéeni MéfFeni rozpéti

Zpét Dalsi

Po vyvolani aplikace se zobrazi Udaje o projektech resp. vybér projektu.
Nastaveni stanice zde neni nutné.
Méfeni rozpéti Ize provadét dvéma rliznymi zplsoby:

1. Vysledky mezi prvnimi a véemi dal$imi mérenymi body.
2. Vysledky mezi dvéma méfenymi body.

1. moznost - vztazeni k zakladnimu bodu

&
@

Priklad s body na zemi
Po zaméreni prvniho bodu se vSechny dal§i méfené body vztahuiji k prvnimu bodu.
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2. moznost - vztazeni mezi prvnim a druhym bodem
P

@

P, ¥ \

Priklad s body na zemi
Méfeni obou prvnich bodd.
Po zjisténi vysledku zvolte novou linii a novy zakladni bod a zaméfte novy druhy bod.

Méreni k prvnimu referenénimu bodu

Zméite Bod 1

= Navrat k vybéru projektd.

_ Zpét
Aplik=METeni rozpEti/Zmétte bod M&F Spusténi méfeni k bodu.

v.rif _ 0400 m|'z| m— Pokracovani k dalsimu méreni.
Hu 10° 0&' 12"

Vi 73° 19" 33"

Hy 4349 m H\)

Zpét | M&F \ Dale

Méreni k druhému referenénimu bodu

Zméite Bod 2

X Navrat k predchozimu zobrazeni.

) ) Zpét
Aplik=MEfeni rozpEtiiZméite bod M&F Méreni Uhlu a vzdalenosti.
1
v.Hf 0400 m 23| Vysied Zobrazeni vysledku méfeni

Hl.] 550 53I 06“ I‘OZpétI’.
Y 77 40' 53"
Hv 3.147 m

Zpét | M&F ‘Vysled
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Zobrazeni vysledku
Navrat k predchozimu zobrazeni.

ME&reni rozpéti

Sv 3.180m Varianta Nova linie. Pokragovani
Hy 3119 m k zadavani nového 1. referenc-

niho bodu.
d\/ys -0.621 m
Sklon -19.91%

Zpét | N.Ln | D.Bod

11.5 Méreni a zaznamenani

D.Bod Varianta Dal$i bod: Vypocet
rozpéti ve vztahu k 1. referen¢-
nimu bodu.

ApliletEfeni rozp&tinsisl e dior Ulozit vysledky.
N.Ln

11.5.1 Princip méreni a zaznamenani
Pomoci méfeni a zaznamenani jsou méfeny body, jejichZ pozice neni znama.
Méreni vzdalenosti Ize provadét pomoci laseru, je-li mozné zaméfit laserovy paprsek pfimo na povrch.
Pozice bodl jsou podle instalace stanice vypocitany bud pomoci rozmér(i stavebnich os, nebo pomoci soufadnic
a/nebo pomoci vysek.
Namérené body Ize opatfit rliznymi oznacenimi a ulozit do paméti.

UPOZORNENI
S kazdym uloZenim se nazev bodu automaticky zvysi o hodnotu "1".

UloZena bodova data Ize pfenést na pocitac, zobrazit v CAD &i podobném systému a déle zpracovat nebo pro ucely
dokumentace vytisknout a archivovat.
Pro spusténi aplikace Méfeni & zaznamenani se v nabidce aplikaci stiskne pfislusné tlacitko.

Nabidka aplikace Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Aplik=Wolba aplikace . Pokragovani k vybéru dalsich
Dale
l: aplikaci.
Vyvolani aplikace Méfeni & za-
L. ]L' znamenani.
MEF & Zazn Plocha M&F & Zazn
I +
¥ ¥yrovnani Nepf. vyska

Zpét Dalsi

Po vyvolani aplikace se zobrazi projekty resp. vybér projektd a pfislusna volba stanice resp. instalace stanice.
Po instalaci stanice se spusti aplikace "Méfeni & zaznamenani".
Podle volby instalace stanice se nabizeji dvé moznosti uréeni bodového systému:

1. Pozice bodu v zavislosti na stavebni ose
2. Pozice bodu v zavislosti na soufadnicovém systému

11.5.2 Méfeni a zaznamenani pomoci stavebnich os

Pozice méfenych bodu se vztahuiji na stavebni osu, ktera byla pouZita jako referenéni.
Pozice jsou popsany podélnou vzdalenosti na stavebni ose a pravouhlou pfi¢nou vzdalenosti.
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PO je pozice pfistroje po instalaci.

M&fi-li se u cill Uhly a vzdalenosti, jsou vypoditany resp. ulozeny prislusné vzdalenosti stavebnich os Ln a P¥ic.

Méreni bodd pomoci stavebnich os

Po skonéeni instalace stanice Ize ihned zacit s méfenim.

Aplik.>MEfeni & zaznamenani/Mef. & zazn.

(il

Preruseni a navrat k nabidce vy-
béru.

Bod ID 1|7,
Hu 130° 53' 15"
' 74° 50' 09"
Hv 4463 m

Ulozit hodnoty zobrazené na dis-

Zpst | zaz |[Maz | MeF | L&P

Zaz ” .
pleji pro vodorovnou vzdalenost,
vodorovny Uhel a svisly Uhel.

M&zZ Zméfit a ulozit vodorovné vzda-
lenosti, vodorovného uhlu a svis-
lého uhlu.

M&F Méreni vzdalenosti.

Prepnuti na zobrazeni vzdale-

nosti stavebnich os.

Aplik.>Méfeni & zaznamenani’MET. & zazn.

Pfepnuti na zobrazeni Uhlovych
hodnot.

Bod ID 1[%e.
Ln 0.189m
PFi¢ -0.012m| ,
N
E
Zpst | zaz |M&Z | M&F | Uhel
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11.5.3 Méreni a zaznamenani pomoci souradnic

Pozice méfenych bodl se vztahuji na stejny souradnicovy systém, ve kterém je provedena instalace stanice, a jsou
popisovany, resp. zobrazovany pomoci souradnicovych hodnot Vych nebo Y, Sev nebo X a Vy$ pro vysku.

N(X)
3

—

»E(Y)
PO je pozice pristroje po instalaci.
U cild se méfi uhly a vzdalenosti a prislusné souradnice jsou vypoditany, resp. uloZeny.

Méfeni bodi pomoci soufadnic
Nasledujici zobrazeni Ize pfepinat mezi Uhlovym a souradnicovym zobrazenim.

Zrus Preru$eni a navrat k Gvodni na-
bidce.

Aplik.>MEfeni & zaznamenani/Mef. & zazn.

Spusténi méfeni v¢. ukladani

Bod ID 3 HBCI it dat. ID bodu (oznaceni) se zvysi
0",
Hu 130° 48' 07"

Méreni vzdalenosti.

i
iz
M&F
N
i E Zobrazeni soufadnic.
E il

Vi 72° 44' 57"

Hv 4.677m Uhel PFepnuti na zobrazeni thlovych
! o hodnot.

UloZit hodnoty zobrazené na dis-
pleji pro vodorovnou vzdalenost,
vodorovny Uhel a svisly Uhel.

Aplik.>M&feni & zaznamenani/Maf. & zazn.

Bod ID 3|,
Vych -0.146 m
Sev 0.021m| ,

E

Zpst | zaz |Maz | MeF | Unel

UPOZORNENI
Je-li instalace stanice nastavena bez vysek, jsou vyskové Udaje i vSechny souvisejici Udaje potlaceny.
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UPOZORNENI
Zmérenim vzdalenosti se zafixuje hodnota pro vodorovnou vzdalenost. Pokud se pak dalekohled jesté pohne, zméni
se jen hodnoty pro vodorovny a svisly Uhel.

Nékdy je tézké nebo dokonce nemozné zméfit néktery bod presné (napf. stfed sloupu nebo stromu). V tom pripadé
zméfte vzdalenost od pfi¢né leziciho bodu.

1. Kdyz jste zaméfili pficné lezici bod, zméfte vzdalenost k tomuto bodu.
2. Otocte dalekohled a zaméfte na vlastni méreny, abyste zméili pfislusny thel.
3. Ulozte zméfenou vzdalenost k pfi¢né lezicimu bodu a uhel k vlastnimu méfenému bodu.

Ukladani dat Méreni a zaznamenani

ID-bod Nazev naméfeného bodu

Vych(y), Pri¢ Namérena vychodni souradnice nebo pfi€na vzdalenost
ke stavebni ose

Sev(x), Délka Namérena severni souradnice nebo rozmér délky ve
stavebni ose

Vyska (namérend) Namérena vyska

11.6 Svislé vyrovnani
11.6.1 Princip svislého vyrovnani

Pomoci svislého vyrovnani mohou byt prvky v prostoru svisle usporadany nebo svisle preneseny.
Zde je tfeba zminit pfedevsim vyhody pro svislé uspofadani bednéni na sloupech nebo moznost vyty&eni nebo ovéreni
svisle nad sebou umisténych bodu pfes vice pater.

UPOZORNENI
V z&sadé se ovéfuje, zda jsou dva mérené body umistény prostorové svisle nad sebou.

UPOZORNENI
Méreni Ize podle potieby aplikace provadét s nebo bez reflektorové tyce.

Nabidka aplikace 08/06H - Zpat Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Aplik=\/alba aplikace 2 Pokracovani k vybéru dalSich
Dale
l: aplikaci.
| . Vyvolani aplikace Svislé vyrov-
i nani.
MEF & Zazn Plocha NepF. vySka
I +
Y wyrovhani Nepf. vwEka

Zpét Dalsi
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Po vyvolani aplikace se zobrazi Udaje o projektech resp. vybér projektu.
Nastaveni stanice zde neni nutné.

Méreni k 1. referenénimu bodu

K 1. referenénimu bodu se provadi méreni Uhlu a vzdalenosti.
Vzdalenost Ize méfit pfimo k bodu nebo pomoci reflektorové tyce, podle pristupnosti k 1. referenénimu bodu.

V vyrovnani 0 Zpst Navrat k vybéru projektc.

Aplike wyrowvn aniiZmfte zakl Bed M&F Méreni Uhlu a vzdalenosti k 1.
referenénimu bodu. CS

v.rif 0.400 m| 2|

Dale Pokra¢ovani k dalSimu méreni.
Hua 13° 08' 08"
Vi 73° 53 21"
Hv 4536 m

Zpét | M&F \ Dale
Méfeni k dal$im bodim
Méfeni k dalsim boddim se vzdy provadi pomoci méfeni uhld a vzdalenosti.

Po druhém a kazdém dal§im méreni jsou hodnoty korekci ve srovnani s 1. referenénim bodem v dolnim zobrazeni
aktualizovany.

V wWrovnani 08/06/1 Zo8t Néavrat k méfeni k prvnimu refe-
vy II renénimu bodu.

Aplik= wyrown aniiZameite ref. bod

3 Ulozit vysledky.
v.rif 0.400 m|'2; I
M

dHG -40° 19" 31" i tovéni hotinot korekef zobra.
Vievo 3.193 m =

Zpet 0.000 m

dVys 1434 m

Zpét M&F
11.7 Méreni plochy

11.7.1 Princip méfeni plochy

Pristroj urcuje pfislusnou vodorovnou nebo svislou plochu az z 99 po sobé nasledujicich zméfenych bodu.
Body Ize méf¥it v pofadi ve sméru nebo proti sméru hodinovych rucicek.
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UPOZORNENI
Body je tfeba méit tak, aby se spojovaci linie mezi méfenymi body nekfizily, jinak je plocha $patné vypocitana.

Nabidka aplikace | Zpst Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Aplik=\olba aplikace 2 Pokracovani k vybéru dalsich
Dale
I: aplikaci.
I . - Vyvolani aplikace Mé&rfeni ploch.
MEF & Zazn Plocha Plocha
I +
¥ ¥yrovnani Nepf. vyska

Zpét Dalsi

Po vyvolani aplikace vyberte plochu ve vodorovné nebo svislé roviné.

UPOZORNENI
Nastaveni stanice zde neni nutné.

UPOZORNENI
Vodorovna plocha se vypodita tim, ze se zmérené body promitnou do vodorovné roviny.

UPOZORNENI
Svisla plocha se vypocitad promitnutim zméfenych bodl do svislé roviny. Svisla rovina je definovana prvnimi dvéma
zméfenymi body.

Méreni pro urceni plochy

Body je tfeba méfit v takovém poradi, aby obklopovaly plochu.

P¥i vypoctu je plocha uzaviena vzdy od posledniho k prvnimu méfenému bodu.

Body je tfeba méit tak, aby se spojovaci linie mezi mérenymi body nekfizily, jinak je plocha $patné vypocitana.
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MEfeni ploch 0 Zoal Navrat k vybéru projektc.

Aplik=Flochash &fent

S Smazéni posledniho namére-
Plocha 18.62 m? ného bodu.
aF Spusténi méreni k bodu.
Mer
Obvod 18.835 m e
Vysled Zobrazeni vysledku méFeni
Poc. bodd 5/99 ploch.

Zpét |smazBod| M&F | Vysled

Vysledky

Vysledky jsou uloZeny ve vnitfni paméti a pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout mohou byt zobrazeny, resp. vytistény
na pocitadi.

Ulote vf,fsledek El Navrat k vybéru projektd.
Aplic-PlocharFlocha UloZeni vysledkd méFeni ploch.
Plocha 18.62 m?

Plocha 0.00 ha

Obvod 18.835 m

Obvod 0.02 km

Poc. bodl 5

Zpét UloZ

11.8 Nepfimé méreni vySek

11.8.1 Princip nepfimého méreni vysky

Pomoci nepfimého méfeni vysky se uréuiji vyskoveé rozdily nepfistupnych mist resp. nepfistupnych bodd, neni-li mozné
primé méreni jejich vzdalenosti.
Nepfimym méfenim vysky Ize urcit téméF libovolné vysky nebo hloubky, napf. vysky vrcholkld jefabu, hloubky
stavebnich jam a mnoho jiného.

UPOZORNENI
Je bezpodminecné tieba zajistit, aby referenc¢ni bod a dal$i nepfistupné body lezely ve svislé roviné.
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Nabidka aplikace 0 : Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

ik=\alba apli - govani k vwwbé &
Aplik plikace ‘E :gllrlzzzic-;vam k vybéru dalSich
L. }/yv’olé[ﬂ aplikace Nepfimé mé-
+ feni vysky.
Me&F & Zazn Plocha NepF. vySka
v .=,
W ¥yrovnani MNepf. vyEka

Zpét Dalsi

Po vyvolani aplikace se zobrazi Udaje o projektech resp. vybér projektd.
Nastaveni stanice zde neni nutné.

11.8.2 Nepiimé urceni vysky
Méfreni k 1. referenénimu bodu
K 1. referenénimu bodu se provadi méteni Uhlu a vzdalenosti.
Vzdalenost Ize méfit pfimo k bodu nebo pomoci reflektorové tyce, podle pfistupnosti k 1. referenénimu bodu.

- Navrat k vybéru projektd.

Zméite Bod 1

1
v.rif 0.400 m|';| — Pokracovani k dalsimu méfeni.

Vua 72° 51 38"
Hv 4379 m

Zpét | m&F | Dale
Méfeni k dal$im bodiim

Méfeni k dal$im bodim se provadi pouze pomoci méfeni svislych Ghld. Vyskovy rozdil k 1. referenénimu bodu se
zobrazuje kontinualné.

Zpét
Aplik=Nept. witka/Nepi. wika M&F Spusténi méreni k bodu.

Zmé&ite Bod 2 0 1 Nové (dal$i) nepfimé méreni

vysky na zakladé nového refe-
ren¢niho bodu.

Aplik=Mepf. wiEka/Nepi. witka

Ulozit vysledky.
Vi 52" 47 19"
A=
Hv 4379 m R
.
dvys 2375 m -,_:i::-__

N. Vy§
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11.9 Uréeni bodu ve vztahu k ose
11.9.1 Princip "Bod vuiéi ose"

Pouzitim principu "Bod v(¢i ose" Ize uréit polohu bodu (napf. referencnino bodu) ve vztahu k ose. Kromé toho Ize
urcovat body paralelné, pravouhle nebo v jakémkoli poZzadovaném uhlu a dale na existujici ose. Tato aplikace je
zajimava predevsim tehdy, pokud maiji byt umistény hfebiky na vyty€ovacich lavickach pro oznaceni paralelnich os na
stavbé.

Aplikace sestava ze dvou kroku:

1. Definovani osy.
2. Vybér nebo méreni referen¢niho bodu.

Pokud je stanice nainstalovana v rezimu soufadnic/grafiky, Ize osu a referenéni bod ur¢it pfimo z paméti.
Pokud stanice jesté neni nainstalovanda, musi se osa uréit méfenim pocatecniho a koncového bodu osy. Referenéni
bod se uréuje také pfimym mérenim.

11.9.2 Urceni osy

Zméreni nebo vybér prvniho bodu osy

Zméite Ref Pt 1

Nové pojmenovat bod referenéni
osy nebo vybrat z paméti.

Aplik.xBod na linku

= Navrat k orientaénimu méreni.

Bod ID LinBod1]"s,| : ==

Spusténi méfeni k bodu.

FEEL

Dale Prejit na dal$i krok.
Hu 76° 01'45"
Vi 76°49 45" A
Hv 4.380m| ~

Zpét | Mt | Dale

Zméreni nebo vybér druhého bodu osy

Zméite Ref Pt 2

Nové pojmenovat bod referenéni
osy nebo vybrat z paméti.

= Zpét na méfeni prvniho bodu.

Bod ID LinBod2]"s, | ._ ==

Aplik.xBod na linku

Spusténi méfeni k bodu.

FEEL

- Dale PFejit na dalsi krok.
Hu 87° 18' 10"
Vi F6° 49' 55"
Hv —

Zpét M&F
Posunuti osy
Pocate¢ni bod osy Ize posunout, aby bylo mozné pouZzit jinou referenci jako po¢atek soufadnicového systému. Pokud

je zadana hodnota kladnd, posune se osa dopredu, je-li zdporna, pak dozadu. Pocatecni bod se v pfipadé kladné
hodnoty posune doprava, v pfipadé zaporné hodnoty doleva.
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Posunuti ref. linie a5/m7I1 Zo81 Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik.>Posun. wtydeni j Rucné zadat posunuti osy.

N 1 =
Délka 0.000 m E M&F Spustit méfeni k bodu. Zobrazi
Pfi 0.000 m E se namérené hodnoty osy, vzda-

lenost a vyska. Popis hodnot
maze byt individualni.

Otogcit osu.

r-—-=2

Prejit na dal$i krok.

Cd

zpet | otacet | Mer | Dale

Otoceni osy

Smér osy Ize otocit kolem pocate¢niho bodu. Pfi zadani kladnych hodnot se osa oto¢i ve sméru hodinovych rucicek,
v pfipadé zapornych hodnot proti sméru hodinovych rucicek.

Navrat k predchozimu zobrazeni.

Potvrdit rotaci.

7 8 9 0

Zrus OK

11.9.3 Kontrola bodu ve vztahu k ose
Méreni nebo vybér referencéniho bodu

Vyber n. mer kont. bod I Vybrat bod z paméti.

Aplik.=Bad na linku

M&F Spusténi méreni k bodu.
Bod ID C1 EEI R Vysled Zobrazeni naméfenych nebo vy-
Délka 2829 m branych bodU ve vztahu k refe-
. [ renéni ose.
PFic 0.015m &+ Ulozit vysledky méfeni.
N.Ln Noveé urcit referenéni osu.

Zpét | Uloz | M&F \ N.Ln
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12 Data a jejich sprava

12.1 Uvod
Tachymetry Hilti ukladaji data pfedevsim ve vnitfni paméti.
Data jsou naméfené hodnoty, tj. hodnoty UhlG a vzdalenosti, v zavislosti na nastavenich resp. aplikaci hodnot
vztazenych na stavebni osy, jako jsou hodnoty Délka a P¥i¢ nebo souradnice.
Pomoci pocitacového softwaru Ize data sdilet s jinymi systémy.
V zasadé jsou vSechna data tachymetru bodova data, s vyjimkou grafickych dat, u kterych jsou body svazany
s grafikou.
Pro vybér resp. pouziti jsou zde k dispozici pfislusné body, nikoli grafika, kterd ma funkci doplrikovych informaci.

12.2 Bodova data

Bodovymi daty mohou byt nové méfené body nebo stavajici body. Tachymetr méfi predevsim Uhly a vzdalenosti.
Pomoci instalace stanice jsou vypocitany soufadnice zamérného bodu.

Kazdy bod, ktery je zaméfen nitkovym kfizem nebo laserovym ukazatelem a ke kterému je méfena vzdalenost, je tak
vypocitan jako trojrozmérny bod v systému tachymetru.

Tento trojrozmérny bod je jednoznaéné uréen ozna¢enim bodu.

Kazdy bod je zadan s ozna¢enim bodu, souradnici Y, soufadnici X a pfip. vySkou.

Dané body jsou definovany svymi souradnicemi nebo body s grafickymi prvky.

12.2.1 Body jako méfici body
Mé¥ici data jsou méfené body, které byly vytvofeny a uloZeny v pfislusnych aplikacich na tachymetru jako soufadnicové
body, jako napf. v H-vyty&eni, V-vyty€eni, Proméfovani a Méfeni a zaznamenani.
Meé¥ici body existuji v dané stanici pouze jednou.
Je-li pro méfici bod pouZit opét stejny nazev, mlze byt stavajici pod pfepsan nebo pojmenovan jinym nazvem bodu.

Méfici body nelze upravovat.

12.2.2 Body jako soufradnicové body
P¥i praci v soufadnicovém systému jsou vSechny pozice zpravidla ur€eny ndazvem bodu a souradnicemi, pro popis
pozice bodu je pfinejmensim nutny ndzev bodu a dvé vodorovné soufadnicové hodnoty X, Y nebo E, N atd.
Vyska je obecné na soufadnicovych hodnotach XY nezavisla.
Tachymetr pouziva body jako soufadnicové body, tzv. kontrolni nebo pevné body a méfici body se souradnicemi.
Pevné body jsou body s danymi soufadnicemi, které byly ruéné zadany na tachymetru nebo preneseny pomoci
softwaru Hilti PROFIS Layout z velkokapacitni paméti USB resp. pfimo pomoci datového kabelu USB.
Tyto pevné body mohou byt rovnéz vyty€ovaci body. Kontrolni bod (pevny bod) existuje v kazdém projektu jen jednou.
Kontrolni resp. pevné body Ize na tachymetru upravovat, neni-li bod spojen s zadnym grafickym prvkem.

12.2.3 Body s grafickymi prvky
Na pfistroji Ize pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout ulozit grafick& data z prostfedi CAD, zobrazit je a vybirat.
Systém Hilti umozriuje riznymi zplsoby vytvaret body a grafické prvky pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout a pfenaset
je na tachymetr resp. je zde pouzivat.
Body s pfipojenymi grafickymi prvky nelze upravovat na tachymetru, ale na pocitaci se softwarem Hilti PROFIS
Layout.

12.3 Tvorba bodovych dat
12.3.1 S tachymetrem

Kazdé méreni vytvari naméreny datovy zdznam resp. méfici bod. Méfici body jsou definovany bud jen jako hodnoty
Uhld a vzdalenosti, nazvy bodl s hodnotami thld a vzdalenosti nebo jako nazvy bodu se souradnicemi.

12.3.2 Se softwarem Hilti PROFIS Layout

1. Vytvoreni bodu z planovych rozmért konstrukci linii, kfivek a zobrazeni pomoci grafickych prvka
V programu "Hilti PROFIS Layout" Ize z planovych mér resp. rozmér(l ve stavebnim planu generovat grafiku, ktera
takika kopiruje stavebni plan.
V pocitatovém softwaru je proto plan graficky nové vytvoren ve zjednoduSené podobé, takZe vzniknou linie, kFivky
atd. jako body s grafickym ulozenim.
Zde Ize rovnéz vytvaret zvlastni kfivky, z nichz mohou byt vytvareny body napf. v pravidelnych odstupech.
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2. Vytvoreni bodu z importu CAD a dat kompatibilnich s prostfedky CAD

Pomoci softwaru "Hilti PROFIS Layout" jsou data CAD pfimo prenesena ve formatech DXF nebo AutoCAD -
kompatibilni format DWG - na pocitac.

Z grafickych dat, jako napt. linii, kfivek atd., jsou vytvoreny body.

V programu Hilti PROFIS Layout Ize z grafickych prvk( CAD vytvafet bodova data koncovych bodd, prisecikd linii,
stfedl vzdalenosti, kruhovych bod( atd.

K takto vytvofenym bodovym datdim jsou viditeln& uloZeny plvodni grafické prvky z CAD.

Data obsazena v CAD mohou byt k dispozici na riznych "vrstvach". V programu "Hilti PROFIS Layout" jsou tato data
pfi preneseni na pristroj spole¢né ulozena na "vrstvu'".

UPOZORNENI
Predevsim je tfreba dbat na to, Ze pfi organizaci dat na pocitaci je pfed prenesenim na pfistroj zohlednéna kone¢na
poZzadovana hustota bod0.

3. Import bodovych dat z tabulkovych nebo textovych soubort
V programu Hilti PROFIS Layout Ize bodova data z textovych nebo XML soubord importovat, zpracovavat a prenaset
na tachymetr.

12.4 Datova pamét
12.4.1 Vnitini pamét tachymetru

Tachymetr Hilti uklada v aplikacich data, ktera jsou pfislusnym zplsobem organizovana.
Bodova resp. méfici data jsou v systému organizovana pomoci projektl a stanic pfistroje.

Projekt
K projektu patfi jediny blok kontrolnich bod (pevnych bodd) resp. vyty&ovacich bod.
K jednomu projektu miize patfit vice stanic.

Stanice pristroje plus orientace (podle potieby)
Ke stanici vzdy patfi orientace.
Ke stanici patfi méfici body s jednozna¢nym oznacenim bodu.

UPOZORNENI
Projekt Ize povazovat za urcity soubor.

12.4.2 Velkokapacitni pamét USB

Velkokapacitni pamét USB slouzi sdileni dat mezi poéitacem a tachymetrem. NepouZiva se jako dodate¢na datova
pamét.

UPOZORNENI
Jako aktivni datova pamét se vzdy pouziva vnitini pamét tachymetru.

13 Spravce dat tachymetru

13.1 Prehled

Spravce dat umoziuje pfistup k vnitfnim ulozenym datdim v tachymetru.
Spravce dat nabizi tyto moznosti:

o Vytvoreni, smazani a kopirovani nového projektu.
e Zadavéni, upravovani a mazani kontrolnich bodd resp. pevnych bodl soufadnic.
e Zobrazeni a smazani méficich bodd.

278

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135725/ 000/ 01



Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Nabidka aplikace

Aplik.=Wolba aplikace Vyvolani aplikace Spravce dat.

-

=
\ ﬁ Sprévce dat

Bod na linku Spravce dat

¢y
Konfigurace
Zpét

UPOZORNENI
Kontrolni body resp. pevné body Ize pouze upravovat, nejsou-li spojeny s grafikou.

13.2 Vybér projektu

Po spusténi spravce dat se zobrazi seznam stavajicich projektl ve vnitini paméti.
Aby byly funkce pro body a méfici body aktivni, je nejprve tfeba vybrat stavajici projekt.

Zvolte pl'OjEkt Ay E’ Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Aplik > Spravee datiProjekt Prohlédnout si detaily projektu.
BLD n Kop Zkopirovat vybrany projekt.

BL Smaz Vymazat vybrany projekt.
VADUZ Nove Vybér nebo vytvoreni nového
GASSNER_MR projektu.

LOP

Zpét Info | Kop |Smaz| Nové

Zpét Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Podr. projektu

Projekt BLD

Aplik.>Spravee datiFrojekt :Body Vybrat funkce pro pevné body.

M&rBod Vyvolani funkci k méficimu bodu.
Datum 28/06/11
Cas 06:42
Poc. bodd 20
Pocet stan 1

Zpét | Body |Mémod‘

13.2.1 Pevné body (kontrolni, resp. vytyéovaci body)

Po vybéru pfislusného projektu mohou byt pfi vybéru moznosti Body zadavany body se soufadnicemi nebo upravovany
&i mazany stavajici body se soufadnicemi.
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13.2.1.1 Zadavani bodi pomoci soufadnic
Ruéni zadavani ndzvu bodu a souradnic.

Pokud jiz ndzev bodu existuje, objevi se pfislusna vystraha pro zménu nazvu bodu.

Zvolte ruéni zadavani

Aplik=Spravee dat'Projekt

Bod ID 23", |
Vych 18.000 m|'2;|
Sev 21.000 m|'2,|
Vys 2.000 m|2;|

Zpét | Plan jeznar| 1an | OK
UPOZORNENI

Zpét

Navrat k predchozimu zobrazeni.

Plan

Vybér bodu z planu.

Vybér bodu ze seznamu.

Man

Ruéni zadavani bodu.

K

¢ EAEH

Potvrzeni a prevzeti zadavani.

P¥i aktualné pouzivané funkci je pfislusné tlacitko zobrazeno "Sedé".

13.2.1.2 Vybér bodl ze seznamu nebo grafického zobrazeni

Nasledné se zobrazi vybér bodl ze seznamu a grafiky.

Zvolte z planu

Aplik=Spravee dat'Projekt

Preru$eni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Vybér bodu z planu.

Vybér bodu ze seznamu.

Ciom

Zpét | Plan

;eznar‘ Man ‘ OK

Zvolte ze seznamu

Aplik=Spravee dat'Projekt

Bod ID Fd_3|%.|
Bod ID| Vych | Sev | V&
O[Fd_3 |20279 (37445 0000
O|Fd_4  |6279 |37444 |0.000
O|GOW 1000 (0500|1650

Zpét | Plan

;eznar‘ Man ‘ OK
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13.2.1.3 Smazani a zpracovani bodi
Po vybéru a potvrzeni bodu Ize bod v nasledujicim zobrazeni smazat resp. zménit.
Pfi zméné Ize ménit pouze soufadnice a vysku, nikoli ndzev bodu.
Pro zménu néazvu bodu je tfeba zadat bod s novym nazvem.

Zobrazie data bodl 0 ': E Navrat k pfedchozimu zobrazeni.
Aplik=Spravee dat'Bod data Smazani zobrazeného bodu.
Bod ID 13 Zpracovani zobrazenych bod(.
Vych 0.000 m
Sev 1.500m|
Vy§ === "

E

Zpét | Smaz | Uprav ‘

UPOZORNENI

Body s pfipojenou grafikou nelze ani ménit, ani smazat. Tato moznost je k dispozici pouze na poditaci se softwarem
Hilti PROFIS Layout.

13.2.2 Mérici body
Po vybéru prislusného projektu mohu byt zobrazeny stanice s pfisluSnymi méficimi body.
Pritom Ize stanici se v§emi pfisluSnymi méficimi daty smazat.
K tomu je pfi vybéru projektu tfeba zvolit moznost Méfici body.

13.2.2.1 Vybér stanice

Nize je zobrazen vybér stanice pomoci ru¢niho zadavani nédzvu stanice, ze seznamu a grafiky.
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Zvolte ze seznamu

Aplik>Spravee datiProjeld

Zru§

Preru$eni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Bod ID

Vybér bodu z planu.

Bod ID| Vych | Sev | Vy§
1 1.000 (0500 |---

Smazani stanice a vSech pfislus-
nych méficich bod.

seznar

Vybér bodu ze seznamu.

11 1.000 [1.000 |(0.000

OK

BRI EE

Potvrzeni a prevzeti zadavani.

&
Ol10 1.000 |1.500 (0.200
g

Zpst | Plan [eznar| Man | OK

Aplik=Spravee datiProjekt

-e
I_—LISO m

Zpst | Plan feznar| Man | oK

13.2.2.2 Vybér méficiho bodu

Po vybéru stanice Ize ru¢né zadat méfici bod k vyhledani nebo jej zvolit ze seznamu méficich bodd nebo grafického

zobrazeni.
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Zvolte ze seznamu

Aplik>Spravee dat/Méfici body

Bod ID - |%e.
Bod ID | Vych Sev Vys
&1 1.000 0500
X114 1.000 -2.351 1.408
Zrus I Plan I Seznam I OK

Zvolte z planu

Aplik=Spravee datiProjekt

-
?
hd

L\LP\L

-
I_—LHU m

Zpét I Plan |3eznar| Man ] OK

13.2.2.3 Smazani a zobrazeni méficich bodu

Zrus

Preru$eni a navrat k pfedcho-
zimu zobrazeni.

Vybér bodu z planu.

Smazani bodu.

seznar

Vybér bodu ze seznamu.

2EEE |

OK

Potvrzeni a prevzeti zadavani.

Po vybéru méficiho bodu Ize zobrazit namérené hodnoty a soufadnice a smazat méfici bod.

Mé&fici body

Aplik=Spravee datMafici body

Stan ID 10|=|
Bod ID 14):=|
Hu 138° 02" 12"
Vi 72° 35' 20"
Hyv 3.851m

Zpét | Smaz | Sourad

13.3 Smazani projektu

Zpét

Navrat k predchozimu zobrazeni.

Smazani bodu.

FIEE

Uhel

Zobrazeni mé¥icich dat.

L&P

Zobrazeni souradnic.

Sourad

Zobrazeni vzdalenosti staveb-
nich os.

Pfed smazanim projektu se objevi pfislusné potvrzeni s moznosti dal$iho prohlizeni podrobnosti projektu.

UPOZORNENI

Je-li projekt smazan, jsou vSechna data, ktera s projektem souviseji, ztracena.

13.4 Nové vytvoreni projektu

P¥i zadavani nového projektu je tfeba dbat na to, Ze nazev projektu je v paméti ulozen pouze jednou.

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135725/ 000/ 01

283



Novy nazev projektu 0 —E=] Zadavani nazvu projektu.

F P i & Preru$eni a navrat k vybéru pro-
AplikzSpravce dat’Projeht Zrus

PrOjekt "'| BCl Potvrzeni a prevzeti zadavani.
Datum 09/06/11

Cas 08:28

Zrus OK

13.5 Kopirovani projektu
P¥i kopirovani projektu se nabizeji rizné moznosti:

e Zvnitini do vnitini paméti.
e Zvnitini paméti do velkokapacitni paméti USB.
o Z velkokapacitni paméti USB do vnitini paméti.

P¥i kopirovani Ize zménit nazev projektu v cilové paméti.
Tim je mozné projekt pfi kopirovani prejmenovat a projektova data duplikovat.

Zkopirujte projekt 08/me! Vinit pamt Volba zdrojové paméti.

ApliksSpravee dat'Projekt Vnit pamét Volba cilové paméti.

Zdroj pamét Vnit pamét Zrus PFeruseni a navrat k pfedcho-

zimu zobrazeni.
Cil pamét Vnit pamét Potvrzeni a pfevzeti zadavani.
Projekt Layout_New_Bldg|=|
Novy Proj sk

Zrus OK

UPOZORNENI
Je-li jiz ndzev projektu v cilové paméti ulozen, je tfeba zvolit jiny ndzev nebo smazat stavajici projekt.

14 Pocitacové sdileni dat
14.1 Uvod

Sdileni dat mezi tachymetrem a pocitacem probiha vzdy ve spojeni s pocitatovym programem Hilti PROFIS Layout.
Pfenasena data jsou binarni data a bez téchto programu je nelze Cist.

Sdileni dat Ize provadét bud pomoci dodaného datového kabelu USB, nebo pomoci velkokapacitni paméti USB.
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14.2 HILTI PROFIS Layout

Data se v zasadé sdileji jako Uplny projekt, tj. mezi tachymetrem Hilti a softwarem Hilti PROFIS Layout se sdileji
vSechna data, ktera patfi k projektu.

Projekt sam muZe obsahovat kontrolni resp. pevné body s nebo bez grafiky nebo v kombinaci, tj. s kontrolnimi resp.
pevnymi body a méficimi body (méficimi daty), véetné vysledkd z pfislusnych aplikaci.

14.2.1 Datové typy
Bodova data (kontrolni body resp. vyty¢ovaci body)
Kontrolni body jsou rovnéz zaroven vyty€ovaci body a Ize je opatfit grafickymi prvky pro usnadnéni identifikace nebo
pro nacrt situace.
Jsou-li tyto body pfenaseny z pocita¢e na tachymetr s grafickymi prvky, jsou tato data na tachymetru zobrazena
s grafikou.
Jsou-li na tachymetru pozdéji ruéné zadavany kontrolni resp. vyty¢ovaci body, nelze k nim na tachymetru pfiradit nebo
pfipojit zadné grafické prvky.

Mérici data

Mé¥ici body resp. méfici data a vysledky aplikaci se zasadné prenaseji pouze z tachymetru do softwaru Hilti PROFIS
Layout.

Prenasené méfici body Ize prenaset jako bodova data v textovém formatu s prazdnymi znaky, oddélené ¢arkou (CSV)
nebo v jinych formatech jako DXF a AutoCAD DWG a dale zpracovavat na jinych systémech.

Vysledky aplikaci, jako napf. vytyéovaci rozdily, vysledky méfeni ploch atd., Ize v programu Hilti PROFIS Layout
exportovat v textovém formatu jako "zpravy".

Shrnuti
Mezi tachymetrem a softwarem Hilti PROFIS Layout Ize oboustranné sdilet nasleduijici data.

Z tachymetru do Hilti Profis Layout:

e Méfici data: Nazev bodu, Uhel a vzdalenost.
e Bodova data: Nazev bodu, souradnice + vyska.

Z Hilti Profis Layout do tachymetru:

e Bodova data: Nazev bodu, soufadnice + vyska.
o Graficka data: Souradnice s grafickymi prvky.

UPOZORNENI
Sdileni mezi tachymetrem a jinymi pocitacovymi systémy neni pfimo mozné, pouze prostfednictvim softwaru Hilti
PROFIS Layout.

14.2.2 Vystup dat (export) v programu Hilti PROFIS Layout

V nasledujicich aplikacich jsou data uloZzena a pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout mohou byt vyexportovana
v rGznych formatech:
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Vodorovné vyty&eni

Svislé vyty¢eni

Proméfovani

Méfeni a zaznamenani

Méreni ploch (vysledek méfeni ploch)

arDA

Vystupni data
Software Hilti PROFIS Layout nacte uloZzena data z celé stanice a extrahuje nasleduijici data.

1. Nézev bodu, vodorovny Uhel, svisly Uhel, vzdalenost, vyska reflektoru, vyska pfistroje
2. Nazev bodu, soufadnice Vych(Y), soufadnice Sev(X), vyska
3. Vysledky aplikace jako vyty€ovaci rozdily a méfeni ploch

Vystupni formaty

Format CSV Jednotliva data oddélena ¢arkou.

Textovy format Odstupy vyplnéné prazdnymi znaky, takZe jsou jednot-
liva data uvedena ve sloupcich.

Forméat DXF Textovy vyménny format kompatibilni s prostfedky
CAD.

Format DWG Binarni datovy format kompatibilni s prostredky Auto-
Cad.

14.2.3 Vstup dat (import) v programu Hilti PROFIS Layout

Vstupni data
Pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout Ize &ist, ménit a na tachymetr pfimo pomoci kabelu nebo velkokapacitni paméti
USB prenaset nasledujici data:

1. Nazvy bodu (pevné body) se soufadnicemi a vyskami.
2. Polylinie (linie, kfivky) z jinych systém0

Vstupni formaty

Forméat CSV Data oddélena ¢arkou.

Format txt Data oddélena prazdnymi znaky.

Textovy format Odstupy vyplnéné prazdnymi znaky, takZe jsou jednot-
liva data uvedena ve sloupcich.

Forméat DXF Vykres CAD s liniemi a oblouky jako obecny vyménny
format CAD.

Forméat DWG Vykres CAD s liniemi a oblouky jako format kompatibilni
s AutoCAD.

15 Kalibrace a sefizeni

15.1 Kalibrace v terénu
Pristroj je pfi expedici z vyroby spravné nastaveny.
Na zakladé kolisani teploty, pohybl pfi prepravé a starnuti je mozné, Ze se nastavené hodnoty pristroje Gasem zméni.
Proto je pfistroj vybaveny funkci pro kontrolu nastavenych hodnot a ptipadnou opravu pomoci kalibrace v terénu.
Za timto ucelem se pfistroj nainstaluje pomoci kvalitniho stativu a pouzije se dobre viditelny, pfesné identifikovatelny
cil v rozmezi +3 stupit vaci horizontale ve vzdalenosti cca 70-120 m. Poté se provede méfeni v poloze dalekohledu 1
a poloze dalekohledu 2.

UPOZORNENI
Tento postup je interaktivné podporovan na displeji, takZe je tfeba pouze dodrzovat pokyny.

Tato aplikace kalibruje a sefizuje tyto tfi osy pfistroje:

e Zamérna osa
e VU kolim
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o Dvouosy kompenzator (obé osy)

15.2 Provedeni kalibrace v terénu

UPOZORNENI
PFistroj obsluhujte opatrné, aby se nepohyboval.

UPOZORNENI
P¥i kalibraci v terénu je nutna zvlastni peclivost a pfesna prace. PFi nepfesném zaméreni nebo otfesech pfistroje mohou
byt zjistény chybné kalibra¢ni hodnoty, které by nasledné vedly k chybnym mérenim.

UPOZORNENI

V pfipadé pochybnosti odevzdejte pfistroj ke kontrole v servisu Hilti.

1. Instalujte pfistroj bezpecné na dobrém stativu.
2.V nabidce aplikace zvolte moznost Konfigurace.

Konfigurace 08/06/ - Zo8t Pteruseni a navrat k nabidce vy-
CET O oy Vyvolani nabidky kalibrace se
@ = zobrazenim hodnot ulozenych
Kalibrace \ prStrO]l
0 =1
Nastaveni Kalibrace
- + ‘f'-l-
I + =+
System info ‘obrazeni kalibrac
Zpét
3.  Zvolte nabidku Konfigurace.
Kalibraéni hodnoty 0 | Nové Spusténi procesu kalibrace.
Aplik=KonfiguracedKalibrace Potvrzeni zobrazenych kalibrac-
Vil kolim -0° 00" 08" nich hodnot a navrat ke konfigu-
racni nabidce.
Cilovéa osa -0° 00' 02"
Nové OK

4.  Spustte kalibraéni postup nebo potvrdte zobrazené kalibra¢ni hodnoty a dalsi kalibraci neprovadéijte.
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5. Zvolte presné rozpoznatelny cil v rozmezi + 3 stupnl k horizontale ve vzdalenosti cca 70-120 m a opatrné jej
zamérte.
UPOZORNENI Vyhledejte vhodny cil, ktery Ize v danych podminkach dobfe zaméfit.
UPOZORNENI Neni-li pfistroj v 1. poloze dalekohledu, objevi se na displeji pfislugna vyzva.

Méfeni v poloze 1 Zpst Navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Aplik=Konfiguracesialibrace

MaF Provedeni méfeni v poloze dale-
kohledu 1.

Kalibrace pfistroje
Fameérfte cil v rozsahu £3° k horizontale.

Hu 351° 38" 25"
Vi 88° 11' 23"

Zpét M&F

6. Provedte méreni v poloze dalekohledu 1.
Poté se objevi vyzva ke zméné do 2. polohy dalekohledu.

7. Otocte pristroj opatrné do 2. polohy dalekohledu.
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Navrat k predchozimu zobrazeni.

MEfeni v poloze 2

_ Zpét
Aplik=Konfiguracesi<alibrace M&F Provedeni méfeni v poloze dale-

kohledu 2.

Kalibrace pristroje
Fresné zaméfte stejny cil.

dHu -0° 00" 01"
dV 0° 00' 01"

Zpét M&F

8. Zameéfte znovu stejny cil v rozmezi + 3° k horizontéle.

UPOZORNENI Na displeji se objevuji pomocné pokyny, tj. zobrazuiji se rozdily pro svisly a vodorovny kruh. Tyto
pokyny slouzi vyhradné k usnadnéni vyhledani cile.
UPOZORNENI Je-li cil zaméfen ve druhé poloze dalekohledu, mély by byt hodnoty pfiblizné "nula" resp.
odchylovat se pouze o nékolik vtefin.

9. Provedte méfeni v poloze dalekohledu 2.
Po uspéSnych mérenich v obou polohach dalekohledu se zobrazi nové a staré hodnoty nastaveni pro Va kolim
a zamérnou osu.

F 0 | s Preruseni a zachovani starych
Nastavie nové hodnoty ] Zrus hodnot
AplikzKonfiguraceskalibrace - B . . , f

Prevzeti a uloZeni novych kalib-

VU kolim (stary) -0° 00' 06" [tester_ ra¢nich hodnot.
Vi kolim (novy) -0° 00" 06"
Cilova osa (stara) -0° 00' 02"
Cilova osa (nova) 0° 00' 02"

Zrus Nastav

10. Potvrdte a ulozte nové kalibraéni hodnoty.
UPOZORNENI Pomoci predchoziho kalibradniho postupu pro Vi kolim a zamérnou osu byly rovnéz zjistény nové
hodnoty nastaveni pro dvouosy kompenzator.
P¥i prevzeti novych kalibra¢nich hodnot jsou rovnéz prevzaty nové hodnoty nastaveni pro kompenzator.

15.3 Kalibracni servis Hilti
Aby bylo mozno zajistit spolehlivost podle pozadavk( norem a zakond, doporucujeme pfistroj nechavat pravidelné
kontrolovat v kalibraénim servisu Hilti.
Kalibracni servis Hilti je vam k dispozici stale; doporucujeme ale servis provadét minimalné jednou za rok.
V ramci kalibra¢niho servisu Hilti se vydava potvrzeni, Ze specifikace zkouSeného pfistroje ke dni kontroly odpovidaji
technickym (dajdm v navodu k obsluze.
V pripadé odchylek od udajl vyrobce se pouzité méfici pristroje znovu sefidi.
Po rektifikaci a kontrole se na pfistroj umisti kalibracni Stitek a formou certifikatu o kalibraci se potvrdi, Ze pfistroj
pracuje v ramci toleranci uvedenych vyrobcem.
Kalibraéni certifikaty jsou nutné pro podniky, které jsou certifikovany podle normy ISO 900X. Nejblizsi zastoupeni Hilti
vam ochotné poskytne dalsi informace.
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16 Cisténi a udrzba

UPOZORNENI
Poskozené dily nechte vymeénit v servisu firmy Hilti.

16.1 Cisténi a suseni
Ze skla vyfoukejte prach.
POZOR
Nedotykejte se skla prsty.

Pristroj Cistéte pouze Cistym, mékkym hadrem. V pfipadé
potfeby ho navihéete istym alkoholem nebo vodou.
POZOR

NepouZivejte jiné kapaliny, nez alkohol a vodu. Mohly by
poskodit plastové dily.

UPOZORNENI
Poskozené dily nechte vymeénit v servisu firmy Hilti.

16.2 Skladovani

UPOZORNENI
Pristroj neskladujte ve vihkém stavu. Pfed uloZenim
a skladovanim ho nechte uschnout.

UPOZORNENI
Pred skladovanim pfistroj, pfepravni pouzdro a pfislu-
Senstvi vzdy ocistéte.

UPOZORNENI
Po del§im skladovani nebo po delsi prepravé zkontrolujte
pred pouzitim presnost pfistroje kontrolnim méfenim.

POZOR

Pokud pristroj delsi dobu nepouzivate, vyjméte akumula-
tor. Kapalina vytekla z baterii/akumulatordt mGze pistroj
poskodit.

UPOZORNENI

Pfi skladovani vybaveni dbejte na stanovené teplotni
meze, obzvlasté v zimé a v Iété, zejména pokud mate
vybaveni ulozené ve vnitfnim prostoru vozidla (-30 °C az
+70 °C (-22 °F az +158 °F)).

16.3 Preprava
POZOR
P¥i zasilani pristroje akumulator izolujte nebo vyjméte
z pristroje. Kapalina vytekla z baterii/akumulatord mize
pristroj poskodit.

Pro pfepravu nebo zasilani vybaveni pouzivejte prepravni
karton Hilti nebo obal s obdobnou jakosti.

17 Likvidace
VYSTRAHA

Pfi nevhodné likvidaci vybaveni miize dojit k nasledujicim efektim:
P¥i spalovani dilll z plastu vznikaji jedovaté plyny, které mohou zpUsobit onemocnéni osob.
Akumulatory mohou pfi pokozeni nebo pfi pdsobeni velmi vysokych teplot explodovat a tim zpUsobit otravu, popaleni,

poleptani kyselinami nebo znecistit zivotni prostredi.

Lehkovéaznou likvidaci umoZziujete nepovolanym osobam pouzivat vybaveni nespravnym zplsobem. Pfitom mlzete
sobé a daldim osobam zpusobit tézka poranéni, jakoZ i znecistit Zivotni prostiedi.

€3

Pristroje firmy Hilti jsou pfevazné vyrobeny z recyklovatelnych materidl(. Pfedpokladem pro recyklaci materidll je
jejich Fadné roztfidéni. V. mnoha zemich jiz je firma Hilti zafizena na pfijem vaSeho starého pfistroje na recyklaci. Ptejte
se zakaznického servisniho oddéleni Hilti nebo svého obchodniho zastupce.

Jen pro staty EU

Elektronické méfici pfistroje nevyhazujte do domovniho odpadul!

Podle evropské smérnice o nakladani s pouzitymi elektrickymi a elektronickymi zatizenimi a podle odpo-
vidajicich ustanoveni pravnich predpist jednotlivych zemi se pouzité elektrické naradi/zafizeni/ptistroje
a pouzité akumulatory musi sbirat oddélené od ostatniho odpadu a odevzdat k ekologické recyklaci.

Akumulatory likvidujte v souladu s narodnimi predpisy. Pomozte chranit zivotni prostfedi.
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18 Zaruka vyrobce

Hilti zaru€uje, Ze dodany vyrobek nema zadné materia-
lové ani vyrobni vady. Tato zaruka plati za pfedpokladu,
Ze se vyrobek spravné pouziva, oSetfuje a Cisti v souladu
s navodem k obsluze firmy Hilti, a Ze je dodrzena tech-
nicka jednota vyrobku, tj. Ze se s vyrobkem pouziva jen
originalni spotfebni materidl, pfisluSenstvi a ndhradni dily
od firmy Hilti.

Tato zaruka zahrnuje bezplatnou opravu nebo vyménu
vadnych dild po celou dobu Zivotnosti vyrobku. Na dily,
které podléhaji normalnimu opotfebeni, se tato zaruka
nevztahuje.

Dal$i naroky jsou vylouéeny, pokud to neodporuje
zavaznym narodnim predpisiim. Hilti neruéi zejména

19 Upozornéni FCC

POZOR

Tento pfistroj byl testovan a bylo zji§téno, Ze spliuje
mezni hodnoty stanovené pro digitalni pfistroje tfidy B
ve smyslu ¢asti 15 smérnic FCC. Tyto mezni hodnoty
stanovuiji dostate¢nou ochranu pred rusivym vyzarova-
nim pfi instalaci v obytnych oblastech. Pfistroje tohoto
druhu vytvéreji a pouzivaji radiové frekvence a mohou
je také vyzarovat. Mohou proto v pfipadé, ze nejsou in-
stalovany a pouzivany podle navodd, zptisobovat ruseni
pfijmu rozhlasu.

Nicméné nemUize byt zaruc¢eno, Ze se pfi urcité instalaci

nemohou vyskytnout zadné ruseni. Pokud by tento pfi-
stroj zplsoboval ruseni radia a televize, coz Ize zjistit jeho
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upozornéni IC

za bezprostiedni nebo nepfimé Skody vzniklé zava-
dou nebo zavinéné vadnym vyrobkem, za ztraty nebo
naklady vzniklé v souvislosti s pouzitim nebo kvuli
nemoznosti pouziti vyrobku pro uréity ucel. Implicitni
zaruky prodejnosti anebo vhodnosti k pouziti ke kon-

krétnimu ucelu jsou vylouceny.

Pro opravu nebo vymeénu je nutno vyrobek nebo pfislusné
dily zaslat neprodlené po zjisténi zavady kompetentni
prodejni organizaci Hilti.

Predkladana zaruka zahrnuje ze strany Hilti veSkeré
zaruéni zavazky a nahrazuje vSechna predchazejici
nebo soucasna prohlaseni, pisemné nebo Ustni dohody
ohledné zaruk.

platné v Kanadé

vypnutim a opétovnym zapnutim, doporucuje se uzivateli
zkusit odstranit ruseni pomoci nasledujicich opatteni:

Zmeérite orientaci nebo misto pfijimaci antény.
ZvétSete vzdalenost mezi pristrojem a pfijimacem.

Poradte se s prodejcem nebo se zku$enym radiovym
a televiznim technikem.

UPOZORNENI

Zmény nebo modifikace, které nebyly vyslovné schvaleny
firmou Hilti, mohou mit za nasledek ztratu uzivatelského
opravnéni k pouzivani pfistroje.
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20 Prohlaseni o shodé ES (original)

Oznadeni: Tachymetr
Typové oznaceni: POS 15/18
Generace: 01
Rok vyroby: 2010

Prohlasujeme na vyhradni zodpovédnost, Ze tento vyro-
bek je ve shodé s nasledujicimi smérnicemi a normami:
2011/65/EU, 2006/95/EG, 2004/108/EG.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Ly Cw,;;

(/(ﬂaﬂ@,'@( o™

Paolo Luccini Matthias Gillner
Head of BA Quality and Process Ma- Executive Vice President
nagement

Business Area Electric

Tools & Accessories
01/2012

Business Area Electric Tools & Acces-

sories
01/2012

Technicka dokumentace u:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

A
Akumulator . . . . ... ... ... 199, 203, 217, 219
POABO . . ... ... . 203
vlozeniavyména . . . .. ... ... ... 199, 217
Atmosférické korekce . . . . ... ... ... 200, 228
Atmosférické vlivy . . . ... ..o 200, 229
B
Bodvigiose . ................ 200, 275
(&7
Cille ... ... 199, 213
(o}
Casadatum .. ... ............ 199, 226
D
Datovébody .. ............... 199, 215
Datovétypy . . . . ... ... ... 201, 285
Dotykova obrazovka
alfanumericka klavesnice . . . .. .. .. 199, 218
Ciselna klavesnice . . . ... ... .... 199, 218
obecnéovladaciprvky . . . . . ... ... 199, 219
rozdéleni . . ... ... ... ... ... 199, 218
velikost . . . ... Lo 199, 217
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Dvouosy kompenzator . . . . .. ... ... 199, 212
E
Elektronickalibela. . . . . . ... ... ... 199, 228
F
Funkénitladitka . . . . . ... .. ... ... 199, 217
H
Hilti PROFIS Layout . . . .......... 201, 285
vstup dat (import) . . . ... .. ... ... 201, 286
vystup dat (export) . . . . ... ... ... 201, 285
1
Indikace sklonu
svisly ... 199, 223
Instalace pristroje . . . ........... 199, 220
nad trubky a pomocilaserové olovnice . . . 199, 221
K
Kalibracevterénu. . ... ... ... .. 201, 286-287
KalibraéniservisHilti . . . ... ....... 201, 289
Konfigurace . . . ... .. ... ....... 199, 224
Kontrola bodu
vevztahukose . . . . ... ... ..... 200, 276



Kontrolafunkce . . . . . ... ... .. ... 199, 217
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